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Turvamaaraykset

Asennettaessa

Lue kiyttohje kokonaan ennen asennusta ja kiyttéonottoa.
Asennuksen saavat tehdi vain siihen valtuutetut henkilot.

Sihkélaitteiden asennusta ja kiyttod koskevia yleisid ehtoja ja midriyksid on
noudatettava.

Suojatoimet henkild- ja laitevahinkojen varalta on suoritettava paikallisten
ehtojen ja midriysten mukaisesti.

EMX-P10-malli on tarkoitettu kiinteisti asennettavaksi.
Kaapeleita ei saa kytkei tai irrottaa sydtedjiannitteen ollessa kytkettyna.

Tarkista, ettd laitteisto on kytketty oikein ennen kiyttddnottoa. Katso luvun
"Asennusohje” ohjeita.

Takuu ei korvaa asennus- tai kiyttdvirheesti johtuvia vikoja.

Kayton aikana

Kiyton aikana ohjausyksikon mittaukset saa tehdd vain liittimistd ja ne saa
suorittaa vain valtuutettu henkilosts. HUOM! Noudata ddrimmdistd varo-

vaisuutta.

Yksikkod el saa avata tai purkaa kiyton aikana.

Purettaessa ja romutettaessa

Tuote on suunniteltu vastaamaan RoHS direktiivid, ja picdd kisitelld ja kier-
ritelld paikallisten asetusten mukaisesti.
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1. Tuotekuvaus

1.1 Yleiskuvaus

EMX-P10 on erityisesti pyorivien limmonvaihtimien kierrosluvun sddtoon
sopiva ohjausyksikkd. Ohjausyksikk6n voidaan kytked Panasonicin tai Orien-
tal Motorin valmistama moottori, jossa on vaihteet ja takometri ja jonka teho
on 25 tai 40 W (maks. 0,7 A). Muiden moottoreiden tai moottoritehojen ohja-
usta varten ota yhteys ohjausyksikon toimittajaan tai Emotron AB:hen. (Myos
ulkoisia moottorikondensaattoreita voi kiyttaa.)

HUOM: Suurempia roottoreita varten Emotron AB toimittaa taydellisia kayt-
tojarjestelmia ml. ohjausyksikko ja moottori.

Ohjausyksikossi on sisidnrakennetut moottorikondensaattorit, joiden arvot
ovat 1,5 uF 25 W moottoreille tai 2,3 uF 40 W moottoreille.

EMX-P10 korvaa vanhemman ohjausyksikén SP-1500.

HUOM! Moottorin enimmaisvirta on 0,7 A.

EMX-P10-mallissa on seuraavat toiminnot, joiden ansiosta ohjausyksikké sovel-
tuu erittdin hyvin tehtdviinsi:

* Laitetta ei tarvitse sditid ennen kiyttod.
»  Kaikki ohjaussignaalin sisidanmenot on galvaanisesti erotettu sihkoverkosta.

*  Kiytwjirjestelmi on sovitettu useimmille markkinoilla esiintyville ohjaus-
signaaleille.

*  Moottorin pydrimissuunta on vaihdettavissa.

¢ Kotelointiluokka on IP54 tai IP0O.
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1.2 Sisaanrakennetut toiminnot

1.2.1 Automaattinen puhdistuspuhallus
Kun ohjaussignaali alittaa tietyn arvon (tarkka arvo on kerrottu luvussa Asen-
nusohje), limmonvaihtimen roottori pyorii 10 minuutin vilein noin 30°.

1.2.2 Pehmea kaynnistys/pysaytys

Ohjaus on varustettu pehmokiynnistys- ja pysdytystoiminnolla. Ajoittaisessa
kiytossd kdynnistystdi mukautetaan nopean ja pehmein kiynnistyksen takaami-
seksi.

1.2.3 Pyorintavahti

Pyorintivahti ohjaa limménvaihtimen roottorin pyorintii. Roottorin kehille
asetettu magneetti vaikuttaa impulssianturiin kerran kunkin kierroksen aikana.
Jos esimerkiksi hihna irtoaa ja limménvaihdin pysihtyy, pulssit jidvit tulematta
ja laitteisto hilytead. Hilytys annetaan noin 4 roottorin pyorihdyksen jilkeen.
Magneetti ja anturi on tilattava erikseen.

Pyorintivahti valvoo jirjestelmii vain jatkuvassa kiytossi.

HUOM! Suurempia roottoreita varten Emotron AB toimittaa taydellisia kayt-
tojarjestelmia ml. ohjausyksikko ja moottori, Naissa jarjestelmissa on
sisaanrakennettu elektroninen kierroslukuanturi. EMX-P10-ohjausyksi-
kossa ei ole tata toimintoa, joten siina on kaytettava ulkoista kierrosluku-
anturia.

1.2.4 Halytysrele

Rele vaihtavalla koskettimella. Rele vaihtaa, jos pyorintivahti hilytcid tai verk-
kojéannitteen syottd katkeaa seki ylikuormitustilanteessa.

HUOM: Rele ei vaihda ylikuormituksen ennakkohalytyksesta.

1.2.5 Tilan ilmaisimet
Tila ilmaistaan kahdella merkkivalolla, katso taulukko ja kuvaus kohdassa 2.3,
sivu 13.
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1.2.6 Pyorintanopeuden ohjaus
Pyorintinopeuden ohjauksen tyyppi voidaan valita dip-kytkimell:

Jatkuva kaytto

Jatkuvassa kiytdssd pydrintinopeus vaihtelee jatkuvasti vililli maksiminopeus ja
1/25 maksiminopeudesta (0,4 - 10 r/min, kun maksiminopeus on 10 r/min).

Jatkuva kayttd ja ajoittainen kaytto pienella ohjaussignaalilla
Tissa kdyteotilassa kdytto on jatkuvaa 1/15 maksiminopeuteen saakka. Tdtd pie-
nemmilld pyorintinopeudella kiytto on ajoittaista. Jaksonaika 40 sekuntia.
Ajoittainen kiyteo 1/15 - 1/50 maksiminopeudesta. Pyorintanopeusalue 0,2 —
10, kun maksimi on 10.

Jaksonaika on aina 40 sekuntia. Jaksonaika koostuu pysidhtymisajasta ja pyorin-
tdajasta. Pysdhtymisaika saattaa vaihdella 0 ja 28 sekunnin vililld. Lyhin pydri-
misaika on silloin 12 sekuntia (28 + 12 = 40). Katso myos kohta 2.2.2, sivu 11
ja taulukko 4., sivu 19.
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1.2.7 Kayttojarjestelman tilat eri ohjaussignaaleilla
Kiyttojdrjestelmissi on sisdinen linearisointitoiminto, joka tuottaa lineaarisen

funktion ohjaussignaalista ja roottorin hy6tysuhteesta, sen sijaan ettd pydrinti-

nopeus olisi suhteessa ohjaussignaaliin. Tami mahdollistaa vakaa limpétilan

sadtelyn.

Maks.

Moottorin pyérintanopeus [rpm]
N

100%

N

Puhtaaksipuhallus

Ohjaussignaali

Ohjaussignaali

Puhtaaksipuhallus

Maksiminopeus

0-10V 15V 9,7V
2-10V 3,2V 9,8V
4-20 mA 6,4 mA 19,5 mA
0-20 mA 3 mA 19,4 mA

6 Tuotekuvaus
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2. Asennusohje

2.1 Asennus

Sekd moottori ettd ohjausyksikkd on asennettava limmonvaihtimen koteloon,
kohta 1.2.3, sivu 4.

2.1.1 Pyorintavahdin asennus

Impulssianturin magneetti - pydrintivahti - kiinnitetiin limmoénvaihtimen
kehille. Jos roottorin suojus on magnetoituvaa ainetta, magneetti on eristettivi
suojuksesta. Impulssianturi asennetaan siten, ettd magneetti ohittaa sen 5-8
mm:n etdisyydeldd (katso kuvaa). Pydrintivahti on tilattava erikseen.

Magneetti

Pyorintaanturi

Lammonvaihti-

men roottori

Kuva 1 Pysrintivahti
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2.2 Kytkentaohje

mien valisen oikosulun eika moottorikaapelien ja maan valisen
maasulun varalta. Oikosulku voi tuhota ohjausyksikon taysin. Tar-
kista siis aina ennen jannitteen kytkemista vastusmittarilla, etta
oikosulkua ei ole.

f VAROITUS! Ohjausyksikkoa ei ole suojattu moottorikaapelin johti-

Laitteistoon on aina asennettava erillinen varoke (10 A). Sihkoverkon ja
ohjausyksikén viliin asennetaan virtakytkin. Kun verkkojinnite katkeaa, lait-
teisto halyttdd jinnitteen puuttumisesta.

HUOM! Ohjausyksikkoa ei tarvitse saataa.

2.2.1 Takometrisignaali

Ohjausyksikkdon voidaan kytked Panasonicin tai Oriental Motorin valmistama
moottori, jossa on vaihteet ja takometri ja jonka teho on 25 tai 40 W (maks. 0,7
A). Muiden moottoreiden tai moottoritehojen ohjausta varten ota yhteys
ohjausyksikon toimittajaan tai Emotron AB:hen.

Moottorin takometrin signaalitaso vaihtelee eri valmistajien moottoreissa. Tako-
metrisignaali mukautetaan DIP-kytkimelld 1. Ohjaus on tarkoitettu 4-napaisille
moottoreille. Vain yksivaiheisia kondensaattorimoottoreita saa kiyttii. Takome-
terin on annettava 12 pulssia yhdelld moottorin kierroksella ja sen on oltava 12

tai 24 V tyyppid.

HUOMIO: Takometrikaapeli pitaa olla erillaan , eika saa olla samassa syot-
tokaapelin tai moottorikaapelin kanssa.

HUOMIO: Moottori pitaa aina maadoittaa ohjausyksikkoon, ja paajohdossa
oleva maajohto pitaa kytkea ohjausyksikon maadoitusterminaaliin ( PE ),
katso kuva 3, sivu 10 .

8 Asennusohje Emotron AB 01-3092-07r3



2.2.2 DIP-kytkimen asennus

Takometrisignaali Ohjaussignaali
0-10V
on 12 3 on 12 3
P nn
OFF OFF
2-10V
12 3 12 3
24V ON ON
o 1|11 or| L1111
4-20 mA
12 3
ON
o] |11
0-20 mA
12 3
ON
o] 11111
Pyorintavahti Kaytto
on 45 on 45
Pydrintavahti ‘ ‘ ‘ * ‘ Jatkuva | ‘ ‘ ‘ f
aktivoitu OFF OFF
) 345 ) 45
Ei ON Jatkuva ja ON
pyorintavahtia OFF ‘ ‘ ‘ ‘ ‘ ajoittainen OFF | ‘ ‘ ‘ %
Taulukko 1 Kiyttotila eri ohjaussignaaleilla
. . . Puhdistus- Kierrosluku minimista Maksimikier-
Ohjaus-signaali -
puhallus maksimiin rosluku
0-10V 0-15V 1,59,7V >9,7V
2-10V 0-3,2V 3,29,8V >9,8V
4-20 mA 0-6,4 mA 6,4-19,5 mA >19,5 mA
0-20 mA 0-3mA 3-19,4 mA >19,4 mA
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2.2.3 Manuaalinen ohjaus 10 kOhm potentiometrilla
Kiyttojirjestelmii voi helposti ohjata manuaalisesti 10 k{:n potentiometrilld,
joka kytketddn alla olevan kaavion mukaisesti:

HUOMIO: Moottori pitaa aina maadoittaa ohjausyksikkoon, ja paajohdossa
oleva maajohto pitaa kytkea ohjausyksikon maadoitusterminaaliin ( PE ),
katso kuva 3, sivu 10 .

Ohjausyksikkd

HUOMIO: Takometrikaapeli pitaa olla eril-
laan, eika saa olla samassa syottokaape-

10 kQ lin tai moottorikaapelin kanssa.

Kuva 2 10 kObm potentiometri

Turvakytkin Ohjausyksikkd
Verkko - Hausy Moottori kie-
L — L L rukkavaihtei-
N : N T1 neen ja
PE PE T2 takometrei-
% 15uF, _ 13 neen
0,8pFii
BY1 Takometri
Pyérintavahti 1
<H> N1 31 2
L\ [ —¢32
Ohjaussignaali
+ 33
- 34 41| Halytys . )
L—" 41-42 Katkaisee halytyksen
Jaahdytys oT —® 36 42 ) aikana
Lo 37 ,:”‘ 431 42-43 Kytkee halytyksen
aikana

Kuva 3 Kytkentikaavio
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2.2.4 Moottorin kondensaattori

Hyppyjohdin BY1 moottorin liitinrimassa miirittdd minki arvoinen moottori-
kondensaattori on kytketty kytkentdalustaan T3. Irrota hyppyjohdin, jos kon-
densaattorin kapasitanssi on 1,5 uE Jos hyppyjohdinta ei ole irrotettu, alustaan
T3 on liitetty 2,3 uF kapasitanssi( 1,5 uF + 0,8 uF).

Sisddnrakennettujen moottorin kondensaattoreiden asemesta voidaan kiyttid
my®s erillistd moottorin kondensaattoria. Ulkoinen moottorikondensaattori
kytketdin kuvan 4 mukaan. Moottorin kytkentialustaa T3 ei kiytetd, kun lait-
teistoon on liitetty erillinen kondensaattori.

ik
IS

EMX-P10 Moottori

T2

T
J

Kuva 4

2.2.5 EMC-suositukset

Sihkémagneettista yhteensopivuutta koskevan Euroopan unionin EMC-direk-
tiivin 89/336/ETY vaatimusten tiyttimiseksi on noudatettava seuraavia ohjeita:

* Sekd moottori ettd ohjausyksikké on asennettava limménvaihtimen kote-
loon.

*  Verkkokaapelin maadoitusjohdin on kytketty ohjausyksikén maadoitusliitti-
meen.

* Tarkasta, ettd limmonvaihtimen peltikuori on maadoitettu erikseen eikd
verkkokaapelin kautta.

*  Moottorin pitdi olla maadoitettu ohjausyksikdssa.

EMX-P10-mallissa on sisdanrakennettu EMC-suodin. Suojattua kaapelia ei tar-
vitse kdyttdd.
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2.2.6 Jaahdytys

Kytkentialustojen 36 ja 37 (katso kytkentikaaviota) viliin voidaan liittdd ter-
mostaatti (enimmdiskierrosluvun ollessa kiytdssi).

2.2.7 Pyorimissuunta

Pyorimissuuntaa voidaan vaihtaa vaihtamalla kytkentialustoihin T2 ja T3 liitet-
tyjen kaapelien paikkaa keskeniidn sisiinrakennetun moottorin kondensaattorin
ollessa kiytossi. Kun kiytossi on erillinen moottorin kondensaattori, alustaan
T2 liitetty kaapeli on korvattava vain kondensaattoriin liitetylld kaapelilla.

2.2.8 Moottorin kytkenta

Moottorin kytkentd voidaan helposti tarkastaa moottorin kiameistid/kytkenti-
alustasta mittaamalla, katso kuvan 5. Mittaa vililtd T1 -T2, T1 -T3 ja T2 -
T3. Kytkentdalustojen T2 — T3 vilisen resistanssin pitdd olla kaksinkertainen
kahteen ensimmdiseen mittaukseen verrattuna. Koskee Panasonicin ja Oriental
Motorin moottoreita. Muut versiot ovat mahdollisia.

L N
Ohjausyksikko Moottori
T1 _
l<} T2 %
T3

Kuva 5
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2.3

Tilan ilmaisimet

Kaksi merkkivaloa ilmaisevat laitteiston tilan. Jannitteen kytkennin yhteydessi
molemmat valot palavat hetken.

Taulukko 2 Tilan merkkivalojen merkitys.

Ulkoinen haly- |\, e ieenkéiyn
Vihrea Punainen limaisu tys halytysre- \ y
- nistys
leella
Palaa 2 Palaa 2 Jannitteen kyt-
sekunnin sekunnin kenta
ajan ajan
Vilkkuu Sammu- Puhdistuspuhallus
hitaasti neena
Vilkkuu Sammu- Jatkuva kaytto
nopeasti neena
Palaa 2 Sammu- Magneetti ohittaa
sekunnin neena impulssianturin
ajan
Vilkkuu Palaa jatku- | Ennakkohalytys, Ei Automaattinen
nopeasti vasti ylikuormitus uudelleenkayn-
nistys 3 kertaa,
jaahtymisaika
40 min
Sammu- Vilkkuu Pyorintahalytys Kylla Kasin, katkaise
neena nopeasti verkkovirta ja
- - - - - kytke se uudel-
Sammu- Palaa jatku- | Ylikuormitushalytys | Kylla leen
neena vasti

Emotron AB 01-3092-07r3
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3.

3.1

Huolto ja vianetsinta

Huolto

Ohjausyksikko ei normaalisti tarvitse huoltoa. Tarkasta kuitenkin sadnnollisesti
johtimet ja liittimet ja ettd ohjausyksikkd on kunnolla kiinni.

3.2

Vianetsinta

Varmista, etti asennus on suoritettu oikein esim. tarkasta kaikki liitinnit, kaa-
peleiden eristys ja DIP-kytkimien asento.

Taulukko 3Vianmiiritys

Naytto/

vian oire

Vian syy/toimenpide

Mikaan merkki-
valo ei pala

Tarkista, etta verkkokytkentaalustassa on vaihtojannite 230
V £10 %. Jos verkkojannite on oikea, vaihda ohjausyksikké.

Vihrea merkki-
valo vilkkuu
hitaasti/puhdis-
tuspuhallus -
heikko ohjaus-
signaali

Ovatko + ja - vaihtaneet paikkaa?

Onko DIP-kytkimet 2-3 asetettu oikein?

Saada ohjaussignaalia vahimmaisarvosta suurimpaan
arvoon, voidaanko kytkentaalustojen 33 (+) ja 34 (-) valilta
mitata jannite 0-10 V (2-10 V)?

Tarkista SP-1500-laitteen toiminta liittamalla kytkentaalustat
36-37 toisiinsa hyppyjohtimella, jolloin moottorin kierrosluku
nousee suurimmilleen.

Punainen merk-
kivalo vilkkuu/
py6rintavahti
halyttéa - moot-
tori pyorii edel-
leen

Pyérintavahti on havainnut, etta tuli 31-32 ei ole ollut kiinni 4

viimeisen roottorinkierroksen aikana.

Tama voi johtua seuraavista syista:

* Pydrintdvahdissa on vikaa. Pydrintdvahdin tilaa voidaan
seurata vihredn merkkivalon avulla. Katkaise ensin haly-
tys katkaisemalla ohjausyksikosta virta. Merkkivalo
palaa noin 2 sekunnin ajan, kun aukot 31-32 sulkeutu-
vat, esimerkiksi magneetin siirtyessa pyorintaanturin ohi.

* Ohjausyksikdsséa on vikaa. Katkaise ensin halytys katkai-
semalla virta ohjausyksikosta. Liitd kytkentaalustat 36-
37 toisiinsa hyppyjohtimella. Tarkista, onko alustojen T1
ja T2 valinen jannite n. 180-230 V. Jos nain ei ole, vaihda
ohjausyksikko.

Emotron AB 01-3092-07r3
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Taulukko 3Vianmiiritys

Naytto/

vian oire

Vian syy/toimenpide

Punainen merk-
kivalo palaa jat-
kuvasti ja vihred
on sammu-
neena

Moottorinsuojaus on lauennut. Tarkista, ettd moottori on lii-
tettyna laitteistoon, etta hyppyjohdin BY1 ei ole kytkettyna
moottorin kondensaattorin kapasitanssin ollessa 1,5 UF ja
etta lammonvaihdin ei ole leikkaantunut kiinni. Tarkasta
myds, etta takometrin kaapeli on kytketty oikein ja ehja.

Moottori pyorii
ajoittain

Katso kohta 1.2.6, sivu 5 jatkuvasta ja ajoittaisesta kaytosta.

Pyérintavahdin
héalytys ei toimi

Tarkista DIP-kytkin 4. Tarkasta myds anturi/magneetti.

Moottori pyorii
vaaraan suun-
taan

Vaihda kytkentaalustoihin T2 ja T3 kytkettyjen moottorikaa-
peleiden paikat, kun kaytéssa on sisaanrakennettu moottori-
kondensaattori. Ulkoista moottorikondensaattoria
kéytettdessa vaihdetaan alustaan T2 ja moottorikondensaat-
toriin kytkettyjen johtimien paikat. Katso myds kohta 2.2.3,
sivu 10 ja kohta 2.2.4, sivu 11.

Moottori pyorii
taydella nopeu-
della, vaikka
ohjaussignaali
on pieni

Tarkasta moottorin takometri ja takometrin kaapelit.

Moottori py0rii
epatasaisesti,
nykivasti

Tarkasta, etta valittu kapasitanssiarvo vastaa kaytettavaa
moottoria. Katso kohta 2.2.4, sivu 11 ja Kuva 3.

Moottori ei pyori
alle 50 %:n
ohjausviestilla

Tarkista etta moottori on maadoitettu ohjausyksikkoon , ja

ettd paajohdossa oleva maajohto on kytketty ohjausyksikén
maadoitusterminaaliin ( PE ), katso kuva 3, sivu 10. Tarkista
my0Os takometrikaapelin johdotus, katso kohta 2.2.1, sivu 8.

3.3

Ohjausyksikon vaihto

Ohjausyksikon vaihdon yhteydessi on vaihdettava koko umpinainen kotelo ja

piirikortti.
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4.

Tekniset tiedot

Taulukko 4 Tiedot
Puhdistuspuhallus Sisaanrakennettu toiminto
Pehme? kaypmstys/ Sisdanrakennettu toiminto
pehmea pysaytys
Ulostulot
Halytyksen ulostulo | Vaihtokytkin, maks. 5A, 230 VAC, AC1
Moottori Liitdnta moottorille vaihteella ja takometrilla,
katso myo6s kohta 2.2, sivu 8.
Verkkojannite 230 VAC +10%, 50/60 Hz
Sisaan- | Virta, maks. 0,7A
menot o 0-10 V, 2-10 V, 0-20 mA,4-20 mA, 10kQ
Ohjaussignaali . )
potentiometri
IP54 koteloidussa versiossa, sopivilla liitti-
Suojausluokka milla.
IPOO piirikorttiversiossa
Paino 0,4 kg, koteloitu versio
. * e
Mitat leveyS™ Kor- | 155 « 120 + 55 mm ilman liittimia *
keus*syvyys
Ympariston lampétila| -30 - +40 °C
1:25 jatkuvassa kaytossa.
Kierroslukualue 1:50 jatkuvan ja ajoittaisen kayton yhdistel-
Yieista massa.
Tuotenumero 01-3090-00, koteloitu versio
Tuote

Tuotenumero Kilpi/
tarra

01-3088-00, Etukilpi ruotsiksi, englanniksi ja
saksaksi

01-3089-00 Kytkentatarra ruotsiksi, englan-
niksi ja saksaksi

EMC, hairiot EN61000-6-3/EN61000-6-4
EMC, immuniteetti EN61000-6-2
RoHS direktiivi 2002/96/EC

* Tuote toimitetaan ilman lipivienteji.

Emotron AB 01-3092-07r3
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4.1 Lisavarusteet ja dokumentaatio

Taulukko 5 Lisdvarusteet

Tuotenumero Nimike
01-2184-00 Pydrintaanturi magneetilla M12 x 75 mm
01-3549-00 Pyorintdanturi magneetilla M12 x 35 mm

Taulukko 6 Kiyttoohjeet

Tuotenumero Nimike
01-3092-00 Ruotsi
01-3092-01 Englanti
01-3092-02 Saksa
01-3092-07 Suomi (vain pdf-tiedosto)

18 Tekniset tiedot
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4.2 Mitta- ja reikamalli

0165 (3x) 0125 ()
Suositellut lapiviennit

2 & ﬂ7< - 29 = o ovat Skintop tai vastaavat,
o AV /*} W = M12 tai M16.
NOARS
24
462
65.5
796
9%
12 55
6 110 40
0 43 (4 B y f:ﬁ
Do okl T
| |
© Ol s= ] =
| |
| | i
a [CI— o]
© ! Sy
© o) it

Mukana toimitetaan Pozidriv RXK-Z ST 3.5 x 16 —kiinnitysruuvit, jotka sopivat 2
mm kiinnityslevylle ja 3 mm rei'ille.
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5. Liitteet

Kytkentatarra

TAKOMETER STYRSIGNAL  ROTATIONSVAKT  INT. DRIFT
TACHOMETER CONTROL SIGNAL ROT. MONITOR INT. OPERATION
TACHOMETER STEUERSIGNAL ROT. WACHTER  INT. BETRIEB

12v 0-10V Ja, Yes, Ja Nej, No, Nein
Boogy [eeoy] (Hoomo) [Gogos
24v 2-10V Nej, No, Nein Ja, Yes, Ja
Woopy |Jesog) (gooen) [dog0d

STYRPLINT / CONTROL / STEURUNG

o
g MOTORKONDENSATOR
Q Bygel BY1 avklippt, 1.5pF
§ Bygel BY1 hel, 2.3pF
2 MOTOR CAPACITOR 1 2 31 32 33 34 36 37
5
oo XL LSE oot || [T o
umper BY1 whole, 2.3p Tachometer + Bygla 36-37
MOTORKONDENSATOR Tachometer = Max. rot. speed:
Briicke BY1 entfernt, 1.5pF Rotationsgivare Jumper 36-37
Briicke BY1 ganz, 2.3uF e} Rotation sensor 0-10V Max. Drehzahl:
\B-(;l Rotationsgeber 2-10V Briicke 36-37
NAT /MAINS / NETZ MOTOR ,_ (I_l
LARMRELA
ALARM RELAY
ALARM RELAIS
L N PE L T T2 T3 41 42 43
42-43
Slutande vid larm
Closed on alarm

Geschlossen bei Alarm
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Etupaneeli

GRON GREEN GRUN

Langsamt blinkande
Snabbt blinkande
Lyseri2s

Slowly flashing
Fast flashing
Lit for 2 sec.

Langsam blinkend
Schnell blinkend
Leuchtet 2 Sek. lang

ROD RED ROT

Blinkande
Lyser
Flashing
Lit
Blinkend
Leuchtet

VARNING!

Renblasningsdrift
Drift

Magneten passerar
rotationsgivaren

Cleaning operation
Operation

The magnet passes the
rotation sensor
Intervallbetrieb
Betrieb

Rotormagnet passiert
Rotationsgeber

Rotationslarm
Overlast
Rotation alarm
Overload
Rotationsalarm
Uberlast

WARNING! ACHTUNG!

Bryt spanningen innan locket 6ppnas
Turn off supply before removing cover
Gerat vor dem Offnen vom Netz trennen
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