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Sakerhetsforeskrifter

Vid installation

* Lis hela bruksanvisningen fore installation och idrifttagning.
* Installationen skall utforas av behérig personal.

¢ Allminna villkor och bestimmelser for installation och drift av elektriska
anlidggningar skall beaktas.

o Atgirder for skydd mot person- och maskinskada skall vidtagas efter lokala

villkor och bestimmelser.
e EMX-P10 ir avsedd for fast installation.
» Kablar fir ej kopplas i eller ur s linge matningsspanning ir tillslagen.

* Kontrollera att utrustningen 4r korrekt ansluten innan den tas i drift, se
anvisningar i kapitlet Installationsbeskrivning.

¢ Fel som uppkommit pd grund av felaktig installation eller drift ticks inte av
garanti.

Vid drift

* Mitning i styrenheten fir under drift enbart ske pd anslutningsplintarna och
endast av behorig personal. Observera! Iakttag storsta forsiktighet.

* Enheten fir inte 6ppnas eller monteras isir under drift.

Vid nedmontering och skrotning

* Produkten ir konstruerad for att uppfylla RoHS-direktivet och skall hante-
ras och dtervinnas enligt lokalt gillande lagar.
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1. Produktbeskrivning

1.1 Allman beskrivning

EMX-P10 4r en styrenhet speciellt anpassad for varvtalsreglering av roterande
viarmevixlare. Till styrenheten dr en motor med vixel och takometer frin Pana-
sonic eller Oriental Motor avsedd att anslutas, med effekten 25 alternativt 40 W
(max 0,7A). For annat motorfabrikat eller motoreffekt kontakta leverantoren av
styrenheten eller Emotron AB. (Extern motorkondensator kan anvindas.)

OBSERVERA! For storre rotorer levererar Emotron AB kompletta drivsystem
dar bade styrenhet och motor ingar.

Styrenheten har inbyggda motorkondensatorer pd 1,5 pF alternative 2,3 pF, for
25 respektive 40 W motor.

EMX-P10 ersitter ildre styrenhet SP-1500, som utgatt.

OBSERVERA! Max motorstrom ar 0,7 A.

EMX-P10 har forsetts med ett antal funktioner vilket gor styrenheten helt
anpassad for sin uppgift:

* Ingen intrimning erfordras.

* Samtliga styringdngar ir galvaniskt isolerade frin nitet.

* Anpassad till de flesta pa marknaden férekommande styrsignaler.
*  Motorns rotationsriktning ir reverserbar.

* Kapslingsklass IP54 alternativt IP0O.

Emotron AB 01-3092-00r3 Produktbeskrivning 3



1.2 Inbyggda funktioner

1.2.1 Automatisk renblasningsdrift

Di styrsignalen understiger ett visst virde, for exake virde se avsnitt installa-
tionsbeskrivning, roterar virmevixlarens rotor var 10:e minut ca 30°.

1.2.2 Mjukstart/mjukstopp

Styrningen ir utrustad med mjukstarts- och mjukstoppsfunktion. Vid intermit-
tent drift dr starten adaptiv for att ge en snabb och mjuk start.

1.2.3 Rotationsvakt

Rotationsvakten kontrollerar att virmevixlarrotorn roterar. En magnet monte-
rad pa rotorns periferi piverkar en impulsgivare en ging varje varv. Om t.ex.
remmen gar av och virmevixlaren stannar, uteblir pulserna och larm ges. Tiden
till larm &r ca. 4 rotorvarv. Magnet och givare bestills separat.

Rotationsvakten 6vervakar systemet enbart under kontinuerlig drift.

OBSERVERA! For storre rotorer levererar Emotron AB kompletta drivsystem
dar bade styrenhet och motor ingar. Dessa system ar bl.a. forsedda med
inbyggd elektronisk rotationsvakt. EMX-P10 har inte denna funktion vilket
gor att yttre rotationsvakt maste monteras.

1.2.4 Larmutgang

Reld med vixlande kontakt. Reldet vixlar di rotationsvakten larmar och vid nit-
spanningsbortfall samt vid éverlast.

OBSERVERA: Reliet véxlar inte vid Forlarm Overlast.

1.2.5 Driftindikering

Tva lysdioder indikerar driftstatus, se tabell och beskrivning i avsnitt 2.3 Drift-
indikering, sidan 13.
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1.2.6 Varvtalsstyrning

Det finns méjlighet att vilja typ av varvtalsstyrning via dip-omkopplare:

Kontinuerlig drift

I kontinuerlig drift varieras varvtalet kontinuerligt frin max-varv ner till 1/25 av
max-varvtalet (0,4 - 10 rpm vid 10 rpm max).

Kontinuerlig drift och intermittent drift vid lag styrsignal

Detta driftforfarande ger kontinuerlig drift ner till max 1/15 av max-varvtalet,
vid ldgre varvtal fis intermittent drift. Periodtid 40 sekunder. Intermittent drift
fran 1/15 ner till 1/50. Totalt medelvarvtalsomrade 0,2 — 10 vid 10 max.

Periodtiden ér alltid 40 sekunder. Periodtiden bestar av en stopptid och en drift-
tid. Stopptiden kan variera mellan 0 och 28 sekunder. Kortaste drifttiden blir d&
12 sekunder (28 + 12 = 40). Se dven avsnitt 2.2.2 Instillning av DIP-omkopp-

lare, sidan 9 och kapitel 4. Tekniska Data, sidan 17.
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1.2.7 Drivsystemets driftsfall vid olika styrsignaler
Drivsystemet har en inbyggd linjiriseringsfunktion som ger en linjir funktion

mellan styrsignalen och rotorns verkningsgrad, istillet for att varvtalet ir pro-

portionellt mot styrsignalen. Detta ger en god férutsittning for stabil tempera-

turreglering.

Motor varvtal [rpm]

N
Max 100%

|

|

|

|

|

|

Renblasning Styrsignal
Styrsignal Renblasning Max. varv

0-10V 1,5V 9,7V
2-10V 32V 9,8V
4-20 mA 6,4 mA 19,5 mA
0-20 mA 3 mA 19,4 mA

6 Produktbeskrivning
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2. Installationsbeskrivning

2.1 Montering

Bide motor och styrenhet skall monteras i virmevixlarens holje. Se dven avsnitt
1.2.3 Rotationsvake, sidan 4.

2.1.1 Montering av rotationsvakt

Magneten f6r impulsgivare - rotationsvake - skruvas fast pd virmevixlarens peri-
feri. Om héljet runt rotorn 4r magnetiskt ledande méste magneten avisoleras
fran holjet. Impulsgivaren monteras s att magneten passerar p ett avstand av
5-8 mm, se figur. Rotationsvakt kan bestillas separat.

Magnet

Rotations-
givare

Varmevaxlarrotor

Fig. 1 Rotationsvakt
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2.2 Inkopplingsbeskrivning

ledarna i motorkabeln eller mot jordfel mellan motorkablarna och
jord. Kortslutning kan leda till totalhaveri av styrenheten.
Kontrollera darfor alltid med ohmmeter att kortslutning ej
foreligger innan spanningstillslag.

f VARNING! Styrenheten ar ej skyddad mot kortslutning mellan

Extern max 10 A sikring skall alltid installeras. Arbetsbrytare installeras mellan
nit och styrenhet. Nir nitspinningen kopplas bort ges larm for spinningsbort-

fall.

OBSERVERA! Nagon intrimning av styrenheten behovs ej.

2.2.1 Takometersignal

Till styrenheten 4r en motor med vixel och takometer fran Panasonic eller
Oriental Motor avsedd att anslutas, med effekten 25 alternativt 40 W (max
0,7A). For annat motorfabrikat eller motoreffekt kontakta leverantéren av sty-
renheten eller Emotron AB.

Signalnivan frin motorns takometer varierar mellan olika motorleverantorer.
Takometersignalen anpassas med DIP-omkopplare 1. Styrningen ir avsedd for
4-poliga motorer och endast 1-fas kondensatormotorer kan anvindas. Takome-
tern ska ge 12 pulser per motorvarv och vara av 12- eller 24-volts typ.

OBSERVERA! Takometerkabeln skall alltid dras separat och far inte
forlaggas tillsammans med nat- eller motorledare i samma kabel.

OBSERVERA! Motorn skall alltid vara jordad i styrenheten och jordledaren i
natkabeln skall anslutas till styrenhetens jordplint (PE), se figur 3 pa sidan
10.
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2.2.2 Instalining av DIP-omkopplare
Takometersignal Styrsignal
12 3 12 3
ON ON
12 LTI fosov il
OFF OFF
12 3 12 3
ON ON
2%V g2y i
OFF OFF
12 3
ON
4-20 mA ‘ ! , ‘ ‘
OFF
12 3
ON
0-20 mA ‘ ’ ‘ ‘
OFF
Rotationsvakt Drift
oN 45 oN 45
Rotationsvakt ‘ ‘ ‘ * ‘ Kontinuerlig | ‘ ‘ ‘ f
aktiverad OFF OFF
345 45
Ingen ON Kontinuerlig och ON
rotationsvakt OFF ‘ | ‘ ‘ ‘ intermittent OFF ‘ ‘ | ‘ h
Tabell 1 Drififall vid olika styrsignaler
Styrsignal Renblasning | Fran min- till maxvarv Max. varv
0-10V 0-1,5V 1,5-9,7V >9,7V
2-10V 0-3,2V 3,298V >9,8V
4-20 mA 0-6,4 mA 6,4-19,5 mA >19,5 mA
0-20 mA 0-3mA 3-19,4 mA >19,4 mA

Emotron AB 01-3092-00r3
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2.2.3 Manuell styrning med 10 kOhm potentiometer

Drivsystemet kan enkelt styras manuellt med en 10 kOhm potentiometer vilken

ansluts enligt nedan:

OBSERVERA! Motorn skall alltid vara jordad i styrenheten och jordledaren i

natkabeln skall anslutas till styrenhetens jordplint (PE).

Styrenhet

OBSERVERA! Takometerkabeln skall

alltid dras separat och far inte forlaggs
tillsammans med nat- eller motorledare
i samma kabel.

10 kQ

Fig. 2 10 kObm potentiometer

Sékerhets- p= et
Nt brytare yrenhe Motor med
— L N vaxel och
L — | =
N . N T1 takometer
PE PE <H T2
15uF, _ T3
o,8;uF'|'I
BY1 Takometer
Rotationvakt 1
<H> . 1 €31 2
i I —e 32
Styrsignal
+ 33
- 34 41] Larm
m‘ 41-42 Brytande vid larm
Kylatervinning —® 36 42-43 Slutande vid larm
AR =N

Fig. 3 Kopplingsschema

10 Installationsbeskrivning
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2.2.4 Motorkondensator

Bygeln BY1 vid motorplinten styr hur stor motorkondensator som ir ansluten
till plint T3. Klipp av bygeln om kondensatorn skall vara 1,5 uE Ar bygeln inte
avklippt ir 2,3 uF (1,5uF + 0,8 puF) anslutet till T3.

Istillet for de inbyggda motorkondensatorerna kan en extern motorkondensator
anvindas. Den externa motorkondensatorn ansluts enligt figur 4. Motoranslut-
ningsplint T3 anvinds inte nir extern kondensator ir ansluten.

ik
IS

EMX-P10 Motor

T2

T
J

Fig. 4

2.2.5 Rekommendationer for EMC

For att uppfylla de europeiska kraven i EMC (Elektro Magnetisk Kompatibili-
tet) direktivet 89/336/ECC ir det viktigt att nedanstdende anvisningar foljs:

* Bade motor och styrenhet skall monteras i virmevixlarens hélje.

* Jordledaren i nitkabeln 4r ansluten till styrenhetens jordplint.

* Kontrollera att virmevixlarens plithélje dr jordat separat, inte via nitkabeln.
*  Motorn ska vara jordad i styrenheten.

I EMX-P10 finns ett inbyggt EMC-filter. Skirmad kabel behéver inte anvindas.

2.2.6 Kylatervinning
Differenstermostat for kylitervinning (max varv) kan anslutas mellan plint 36

och 37, se kopplingsschema.
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2.2.7 Rotationsriktning

For att byta rotationsriktning skiftas motorkablarna i anslutningsplintarna T2
och T3 med varandra d4 den inbyggda motorkondensatorn anvinds. D3 extern
motorkondensator anvinds skiftas kabeln som ansluts till T2 med den som
enbart ir kopplad till motorkondensatorn.

2.2.8 Motorns inkoppling

Genom att mita pi motorlindningarna/anslutningsplintarna kan man enkelt
konstatera om motorn ir ritt inkopplad, se figur 5. Mit mellan T1 -T2, T1 -
T3 och T2 — T3. Mellan T2 — T3 skall resistansen vara den dubbla jimfort med
de tv4 forsta mitningarna. Giller Panasonic och Oriental Motor. Andra varian-
ter kan forekomma.

L N
Styrenhet Motor
T1 _
’4 T2 %
T3 _

Fig. 5
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2.3

Driftindikering

Tva lysdioder indikerar driftstatus. Vid spanningstillslag lyser kortvarigt bida

lysdioderna.

Tabell 2 Driftindikering med lysdioder

Grén Rod Indikering Externtlarm | - 40 start
med larmrela
Lyseri2 Lyseri 2 Spéanningstillslag
sekunder sekunder
Langsamt | Slackt Renblasningsdrift
blinkande
Snabbt blin- | Slackt Kontinuerlig drift
kande
Lyseri2 Slackt Magneten passerar
sekunder rotationsgivaren
Snabbt blin- | Fast sken Forlarm, Overlast Nej Automatisk
kande aterstart 3
ganger, avsval-
ningstid 40 min
Slackt Snabbt blin- | Rotationslarm Ja Manuellt, bryt
kande och slut nat-
Slackt Fast sken Overlast larm Ja spanningen

Emotron AB 01-3092-00r3
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3.

3.1

Underhall och felsokning

Underhall

Styrenheten ir normalt underhillsfri. Man bér dock regelbundet kontrollera
kablage och anslutningar samt att styrenheten ir ordentligt fastmonterad.

3.2

Felsokning

Se till att installationen 4r korrekt utférd, t.ex. kontrollera alla kabelanslut-

ningar, att kablarna ir ordentligt avisolerade och att DIP-omkopplarna ir ritct

instillda.

Tabell 3 Felsokning

Observation/

samt/renblas-
ningsdrift - lag
styrsignal

indikering Felorsak/atgard
Ingen lysdiod Kontrollera att 230 VAC +10% finns pa natplinten. Om néat-
lyser spanningen ar korrekt byt styrenhet.
Grén Ivsdiod Ar + och - skiftade?
on 1ys¢ Ar DIP-omkopplarna 2-3 ratt instéllda?
blinkar lang-

Variera styrsignalen mellan min och max, kan 0-10 V (2-10 V)
uppmatas mellan 33(+) och 34(-)?

Kontrollera EMX-P10 genom att bygla 36-37, motorn skall nu
varva upp till maxvarv.

R&d lysdiod blin-
kar/rotations-
vakten larmar -
Motorn gar fort-
farande

Rotationsvakten har detekterat att ingang 31-32 ej har varit

sluten de senaste 4 rotorvarven.

Detta kan bero pa:

* Fel pa rotationsvakten. Rotationsvakten kan kontrolleras
med hjalp av den grona lysdioden. Aterstall forst larmet
genom att bryta och sluta natspanningen till styrenheten.
Lysdioden lyser med fast sken i ca 2 sek. da 31-32 sluts,
t.ex. dd magneten passerar rotationsgivaren.

* Felistyrenheten. Aterstall forst larmet genom att bryta och
sluta natspanningen till styrenheten. Bygla 36-37. Ar span-
ningen mellan plint T1 och T2 ca 180-230 VAC? Om inte
byt styrenhet.

Emotron AB 01-3092-00r3
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Tabell 3 Felsokning

Observation/
indikering

Felorsak/atgard

R&d lysdiod
lyser med fast
sken och gron
ar slackt

Motorskyddet har I6st ut. Kontrollera att ratt motor ar anslu-
ten, att bygeln BY1 ar avklippt om motorkondensatorn ska
vara 1,5 puF och att vdrmevaxlaren inte kérvar. Kontrollera
aven att takometerkabeln ar ratt inkopplad och inte ar ska-
dad.

Motorn gar
intermittent

Se avsnitt 1.2.6, sidan 5 om kontinuerlig och intermittent
drift.

Rotationsvak-
ten larmar inte

Kontrollera DIP-omkopplare 4. Kontrollera éven givare/mag-
net.

Motorn roterar
at fel hall

Skifta motorkablarna i anslutningsplintarna T2 och T3 med
varandra da den inbyggda motorkondensatorn anvands. Da
extern motorkondensator anvands skiftas kabeln som
ansluts till T2 med den som enbart &r kopplad till motorkon-
densatorn. Se aven avsnitt 2.2.3, sidan 10 och avsnitt 2.2.4,
sidan 11.

Motorn gar pa
fullvarv dven da
styrsignalen ar
lag

Kontrollera den i motorn inbyggda takometern samt kablarna
till takometern.

Motorn gar
ojamnt, ryckigt

Kontrollera att valt kapacitansvarde ar ratt fér den motor
som anvands. Se avsnitt 2.2.4, sidan 11 och Fig. 3.

Motorn gar inte
vid ca 50% styr-
signal eller lagre

Kontrollera att motorn ar jordad i styrenheten, samt att jord-
ledaren i natkabeln ar ansluten till styrenhetend jordplint
(PE), se Fig. 3, page 10. Kontrollera aven takometerkabelns
forlaggning, se avsnitt 2.2.1, sidan 8.

3.3

Vid byte

Vid byte av styrenheten skall hela den kapslade ladan med kretskort bytas.

16
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4, Tekniska Data

Tabell 4  Data

Renblasningsdrift Inbyggd funktion
Mjukstart/mjukstopp | Inbyggd funktion
Utdata | | 5rmutgang Vaxlande kontakt, max 5A, 230 VAC, AC1
Motor Anslutning fér motor med vaxel och takome-
ter, se aven § 2.2, sidan 8.
Néatspanning 230 VAC +10%, 50/60 Hz
Indata Strém, max 0,7A
. 0-10V, 2-10 V, 0-20 mA, 4-20 mA, 10kQ
Styrsignal :
potentiometer
IP54 i kapslat utférande, med lampliga for-
Skyddsklass skruvningar.
IPOO i kretskortsutférande
Vikt 0,4 kg, kapslat utférande
Dimensioner B¥H*D | 122 * 120 * 55 mm exkl. forskruvningar*
Omgivnings- 30 - +40 °C
temperatur
1:25 vid kontinuerlig drift.
Varvtalsomrade 1:50 vid kombination av kontinuerlig drift
. och intermittent drift.
Allmant

Artikelnummer 01-3090-00, kapslat utférande

Produkt
01-3088-00, Frontskylt pa svenska, engelska

Artikelnummer och tyska

Skylt/etikett 01-3089-00, Inkopplingsetikett pa svenska,
engelska och tyska

EMC, Emission EN61000-6-3/EN61000-6-4

EMC, Immunitet EN61000-6-2

RoHS-direktivet 2002/96/EC

* Produkten levereras utan férskruvningar.
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4.1 Tillbehor och dokumentation

Tabell 5 Tillbehir

Artikelnummer

Beteckning

01-2184-00

Rotationsgivare med magnet M12 x 75 mm

01-3549-00

Rotationsgivare med magnet M12 x 35 mm

Tabell 6 Bruksanvisningar

Artikelnummer Beteckning
01-3092-00 Svenska
01-3092-01 Engelska
01-3092-02 Tyska
01-3092-07 Finska (endast pdf-fil)

18 Tekniska Data

Emotron AB 01-3092-00r3



4.2 Matt och halskiss

0 165 (34 0125 ()
- by ﬂ7< 2 o Rekommenderade forskruvningar
& r = — = &rSkintop eller liknande,
C‘t} <\ L/ M12 respektive M16.
24
46.2
65.5
796
%
12 5%
6 110 40
—
043 (4 ”LO - = R ]
& © _ __ __ _0Olg ]
w | N
‘@ @‘ o= 3 =
| |
I I 1.
ﬂ@7777777©@_ :,:::1
© o) S—

Monteringsskruvar “Pozidriv RXK-Z ST 3,5 x 16” ingar, avsedda for 2 mm monte-
ringsplat och 3 mm hal.
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5. Appendix

Inkopplingsetikett

TAKOMETER STYRSIGNAL  ROTATIONSVAKT  INT. DRIFT
TACHOMETER CONTROL SIGNAL ROT. MONITOR INT. OPERATION
TACHOMETER STEUERSIGNAL ROT. WACHTER  INT. BETRIEB

12v 0-10V Ja, Yes, Ja Nej, No, Nein
ON ON ON ON
Boong] [feeoo)  [Hoosg] [Booos
24v 2-10V Nej, No, Nein Ja, Yes, Ja
ON ON ON ON
qoog] [fesoo) [Hooeo] [Boog
STYRPLINT / CONTROL / STEURUNG
o
g MOTORKONDENSATOR
Q Bygel BY1 avklippt, 1.5pF
§ Bygel BY1 hel, 2.3pF
2 MOTOR CAPACITOR 1 2 31 32 33 34 36 37
5
jumper :zi m:: Tff'zl SSHFF Takometer | | Max. varv:
umper BYL whole, 2.34 Tachometer + Bygla 36-37
MOTORKONDENSATOR Tachometer = Max. rot. speed:
Briicke BY1 entfernt, 1.5pF Rotationsgivare Jumper 36-37
Briicke BY1 ganz, 2.3uF e} Rotation sensor 0-10V Max. Drehzahl:
\B-(;l Rotationsgeber 2-10V Briicke 36-37
NAT /MAINS / NETZ MOTOR (
LARMRELA
ALARM RELAY
ALARM RELAIS
L N PE L T T2 T3 41 42 43
42-43
Slutande vid larm
Closed on alarm

Geschlossen bei Alarm
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Frontpanel

GRON GREEN GRUN

Langsamt blinkande
Snabbt blinkande
Lyseri2s

Slowly flashing
Fast flashing
Lit for 2 sec.

Langsam blinkend
Schnell blinkend
Leuchtet 2 Sek. lang

ROD RED ROT

Blinkande
Lyser
Flashing
Lit
Blinkend
Leuchtet

VARNING!

Renblasningsdrift
Drift

Magneten passerar
rotationsgivaren

Cleaning operation
Operation

The magnet passes the
rotation sensor
Intervallbetrieb
Betrieb

Rotormagnet passiert
Rotationsgeber

Rotationslarm
Overlast
Rotation alarm
Overload
Rotationsalarm
Uberlast

WARNING! ACHTUNG!

Bryt spanningen innan locket 6ppnas
Turn off supply before removing cover
Gerat vor dem Offnen vom Netz trennen




emotron

DEDICATED DRIVE
Emotron AB, Mérsaregatan 12, SE-250 24 Helsingborg, Sweden
Tel: +46 42 16 99 00, Fax: +46 42 16 99 49
E-mail: info@emotron.se
Internet: www.emotron.com

Emotron AB 01-3092-00r3 2007-09-01



