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Sicherheitsvorschriften

Bei der Installation

Bitte die gesamte Betriebsanleitung vor Installation und Inbetriebnahme
sorgfiltig durchlesen.

Die Installation ist von zustindigem, ausgebildetem Personal durchzufiih-
ren.

Die allgemeinen Vorschriften und Bestimmungen fiir Installation und
Betrieb elekerischer Anlagen sind zu beachten.

Mafinahmen zum Schutz gegen Personen- und Sachschiden sind in Uber-
einstimmung mit den 6rtlichen Vorschriften und Bestimmungen zu treffen.

EMX-P10 ist fiir den Festanschluss vorgesehen.

Solange die Versorgungsspannung anliegt, diirfen keine Kabel angeschlossen
bzw. abgenommen werden.

Vor Inbetriebnahme der Einrichtung priifen, dass alle Anschliisse richtig
ausgefiihre sind. Siehe auch Abschnitt , Installationsanleitung®.

Durch unsachgemifie Installation bzw. Bedienung entstandene Fehler
besteht keine Garantieverpflichtung.

Im Betrieb

Messungen in der Steuereinheit diirfen wihrend des Betriebs nur von spezi-
ell ausgebildetem Personal sowie nur an den Anschlusskontakten vorgenom-
men werden. Wichtig! Dabei ist grofite Vorsicht zu beachten!

Das Gerit darf wihrend des Betriebs nicht gedffnet oder zerlegt werden.

Bei Ausbau und Verschrottung

Dieses Produke wurde gemif§ der Richtlinie RoHS konstruiert, und sollte
entsprechend den lokalen Bestimmungen angewendet und recycelt werden.
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1. Produktbeschreibung

1.1 Aligemeine Beschreibung

EMX-P10 ist ein Steuergerit, das der Drehzahlregelung rotierender Wirmetau-
scher besonders angepasst ist. An die Steuereinheit wird ein Motor mit Getriebe
und Tachometer von Panasonic oder Oriental Motor mit einer Leistung von
25W bzw. 40 W (max. 0,7A) angeschlossen. Fiir ein anderes Motorfabrikat oder
eine andere Motorleistung nehmen Sie bitte Kontakt mit dem Lieferanten der
Steuereinheit oder mit Emotron AB auf. (Es kénnen externe Motorkondensato-
ren verwendet werden.)

HINWEIS: Fiir grofRere Rotoren liefert Emotron AB komplette Antriebssys-
teme inklusive Steuereinheit und Motor.

Die Steuereinheit hat integrierte Motorkondensatoren von 1,5 pF bzw. 2,3 uF
fiir 25 bzw. 40 W Motoren.

EMX-P10 ersetzt die iltere Steuereinheit SP-1500.

ACHTUNG! Max. Motorstrom 0,7 A.

EMX-P10 ist mit einer Reihe von Funktionen zur optimalen zweckspezifischen
Anpassung des Systems ausgestattet:

¢ Keine Feinabstimmung erforderlich.

¢ Simtliche Steuereinginge galvanisch vom Netz isoliert.

¢ An die meisten auf dem Markt vorkommenden Steuersignalen angepasst.
*  Motordrehrichtung reversibel.

¢ Gehiuseschutzklasse IP54, bzw. IP00.

1.2 Eingebaute Funktionen

1.2.1 Automatischer Intervallbetrieb

Wenn das Steuersignal einen bestimmten Wert unterschreitet (exakte Bestim-
mung des Werts, siche Abschnitt Installationsbeschreibung), drehe sich der
Rotor des Wirmetauschers alle 10 Minuten um etwa 30°.
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1.2.2 Rampenstart/Rampenstopp

Die Steuerung ist mit einer Softstart- und Softstoppfunktion ausgeriistet. Bei
intermittierendem Betrieb erfolgt der Start adaptiv, um einen schnellen und
sanften Start zu gewihrleisten.

1.2.3 Rotationswachter

Der Rotationswichter tiberpriift, ob sich der Wirmetauscherrotor dreht. Ein
am Rotorumfang montierter Magnet betitigt einen Impulsgeber jeweils einmal
pro Umdrehung. Wenn beispielsweise der Riemen abspringt und der Wirme-
tauscher stehen bleibt, bleiben die Impulse aus und es wird eine Alarmmeldung
abgegeben. Die Zeitspanne bis zum Alarm betrigt etwa vier Rotorumdrehun-
gen. Magnet und Geber werden separat bestellt.

Der Rotationswichter tiberwacht das System nur bei kontinuierlichem Betrieb.

HINWEIS: Fiir grofRere Rotoren liefert Emotron AB komplette Antriebssys-
teme inklusive Steuereinheit und Motor. Diese Systeme haben unter ande-
rem einen integrierten elektronischen Rotationssensor. EMX-P10 verfiigt
nicht iiber diese Funktion, daher muss ein externer Rotationssensor mon-
tiert werden.

1.2.4 Alarmausgang
Relais mit wechselnden Schaltkontakten. Das Relais schaltet, wenn der Rotati-
onswichter Alarm gibt, bei Unterbrechung der Stromversorgung sowie bei

Uberlast.

HINWEIS: Das Relais schaltet nicht bei Vorwarnung Uberlast.

1.2.5 Betriebsanzeige
Zwei Leuchtdioden zeigen den Betriebsstatus an, siche Tabelle und Beschrei-
bung in Abschnitt 2.3, Seite 13.
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1.2.6 Drehzahisteuerung
Es besteht die Moglichkeit, den Typ der Drehzahlsteuerung mit DIP-Schaltern
zu wihlen.

Kontinuierlicher Betrieb

Im kontinuierlichen Betrieb wird die Drehzahl kontinuierlich zwischen der
maximalen Drehzahl und 1/25 der maximalen Drehzahl (0,4 - 10 U/min bei 10
U/min max.) geregelt.

Kontinuierlicher Betrieb und intermittierender Betrieb bei
niedrigem Steuersignal

Diese Betriebsart gibt einen kontinuierlichen Betrieb mit Herunterregelung bis
maximal 1/15 der maximalen Drehzahl, bei niedrigerer Drehzahl ergibt sich ein
intermittierender Betrieb. Die Periodenzeit betrigt 40 Sekunden. Intermittie-

render Betrieb von 1/15 herunter bis 1/50. Gesamter mittlerer Drehzahlbereich
0,2 — 10 bei 10 max.

Die Periodenzeit betrigt immer 40 Sekunden. Die Periodenzeit setzt sich aus
einer Stoppzeit und einer Betriebszeit zusammen. Die Stoppzeit kann zwischen
0 und 28 Sekunden betragen. Die kiirzeste Betriebszeit betrigt dann 12 Sekun-
den (28 + 12 = 40). Siehe auch Abschnitt 2.2.2, Seite 11 und Abscnitt 4.
Seitel9.

1.2.7 Die unterschiedlichen Betriebszustande des
Antriebssystems bei unterschiedlichen Steuersig-
nalen

Das Antriebssystem hat eine integrierte Linearisierungsfunktion, die eine lineare

Funktion zwischen Steuersignal und Wirkungsgrad des Rotors ergibt, die Dreh-

zahl wird also nicht proportional zum Steuersignal geregelt. Dies gewihrleistet

sehr gute Voraussetzungen fiir eine stabile Temperaturregelung.

Emotron AB 01-3092-02r2 Produktbeschreibung 5



Motordrehzahl [U/min]
Max

100%

S

Intervallbetrieb

T rd
Steuersignal

Steuersignal Intervallbetrieb Max. Umdrehung
0-10V 15V 9,7V
2-10V 3,2V 9,8V
4-20 mA 6,4 mA 19,5 mA
0-20 mA 3 mA 19,4 mA

6 Produktbeschreibung
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2. Installationsbeschreibung

2.1 Montage

Sowohl Motor als auch Steuergerit sind im Wirmetauschergehduse zu montie-
ren. Siehe auch § 1.2.3 Rotationswichter, Seite 4

2.1.1 Montage des Rotationswachters

Der Magnet fiir den Impulsgeber - Rotationswichter - wird am Warme-
tauscherumfang festgeschraubt. Ist das Gehduse um den Rotor magnetisch lei-
tend, muss der Magnet vom Gehiuse isoliert werden. Der Impulsgeber wird so
angebracht, dass ihn der Magnet in einem Abstand von 5-8 mm, siche Abbil-
dung, passiert. Der Drehzahlwichter kann gesondert bestellt werden.

Magnet

Rotations-
geber
Warmetauscher-
rotor —
5-8 mm

Abb. 1 Rotationsgeber
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2.2 Installationsanleitung

WARNUNG! Das Steuergerit ist nicht gegen Kurzschluss
A zwischen den Leitern des Motorkabels bzw. gegen

Erdungsfehler zwischen Motorkabeln und Erde geschiitzt. Ein

Kurzschluss kann zum Totalausfall des Steuergerats fiihren.

Daher unbedingt vor Spannungszufuhr die Anlage mit einem
Ohmmeter auf Kurzschluss priifen.

Eine externe 10 A Sicherung ist stets zu installieren. Ein Betriebsschalter wird
zwischen Netz und Steuergerit installiert. Bei Abschaltung der Netzspannung
wird ein Spannungsausfallalarm ausgeldst. Bei Netzabschalten wird ein Netzfeh-
leralarm ausgel®st.

HINWEIS! Eine Feinabstimmung des Steuergerats ist nicht erforderlich.

2.2.1 Tachometersignal

An die Steuereinheit wird ein Motor mit Getriebe und Tachometer von Panaso-
nic oder Oriental Motor mit einer Leistung von 25W bzw. 40 W (max. 0,7A)
angeschlossen. Fiir ein anderes Motorfabrikat oder eine andere Motorleistung

nehmen Sie bitte Kontakt mit dem Lieferanten der Steuereinheit oder mit Emo-
tron AB auf.

Der Signalpegel des Motortachometers ist bei den verschiedenen Motorlieferan-
ten unterschiedlich. Das Tachometersignal wird mit DIP-Schalter 1 angepasst.
Die Steuerung ist fiir 4-polige Motoren bestimmt, und es diirfen nur einphasige
Kondensatormotoren verwendet werden. Der Tachometer muss 12 Impulse pro
Motorumdrehung liefern, die Impulse miissen eine Spannung von 12 oder 24
Volt aufweisen.

HINWEIS: Das Tachometer-Kabel muss als separates Kabel gefiihrt werden,
und sollte auch nicht in einem gemeinsamen Kabel mit einer anderen Span-
nungsversorgung bzw. Motorleitung sein.

HINWEIS: Der Motor muss immer iiber das Steuergerit geerdet sein. Die
PE-Leitung der Versorgung muss an die PE-Kemme (Erde) des Steuergera-
tes angeschlossen sein (Abb. 3, Seite 10).

8 Installationsbeschreibung Emotron AB 01-3092-02r3



2.2.2 Einstellung der DIP-Schalter

Tachometersignal Steuersignal
0-10V
on 12 3 on 12 3
T nu
OFF OFF
2-10V
12 3 12 3
24V ON ON
ore| 41 1] or| 1111
4-20 mA
12 3
ON
o | 1111
0-20 mA
12 3
ON
o |11
Rotationsgeber Betrieb
on 45 on 45
Rotationsgeber ‘ ‘ ‘ * ‘ Kontinuierlich | ‘ ‘ ‘ f
aktiviert OFF OFF
. 345 o 45
Kein ON Kontinuierlich und ON
Rotationsgeber OFF ‘ ‘ ‘ ‘ ‘ intermittierend OFF | ‘ ‘ ‘ %

Tabelle 1 Betriebsfall bei verschiedenen Steuersignalpegeln

Steuersignal Inter\_/all- Vop Mindest- auf Hochst-
betrieb Hochstdrehzahl drehzahl
0-10V 0-15V 1,5-9,7V >9,7V
2-10V 0-3,2V 3,298V >9,8V
4-20 mA 0-6,4 mA 6,4-19,5 mA >19,5 mA
0-20 mA 0-3mA 3-19,4 mA >19,4 mA
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2.2.3 Manueller Betrieb mit 10 kOhm Potentiometer

Das Antriebssystem Lisst sich auf einfache Weise manuell iiber ein 10 kOhm-

Potentiometer ansteuern, das wie folgt anzuschlieflen ist:

HINWEIS: Der Motor muss immer iiber das Steuergerat geerdet sein. Die
PE-Leitung der Versorgung muss an die PE-Kemme (Erde) des
Steuergerates angeschlossen sein (Abb. 3, Seite 10).

Steuergerat

10 kQ

HINWEIS: Das Tachometer-Kabel muss als
separates Kabel gefiihrt werden, und sollte
auch nicht in einem gemeinsamen Kabel
mit einer anderen Spannungsversorgung
bzw. Motorleitung sein.

Abb. 2 10 EObm Potentiometer

Betriebs- ot ——_—
euereinhei
Netz schalter Motor mit
L — L L Schnecken-
N ' N T1 getriebe und
PE PE % T2 Tachometer
1,5uF, _ T3
0,8pFIIi
BY1 Tachometer
Rotationswachter 1
<H> N1 re31 2
i I — 32
Steuersignal
+ 33
N 34 Alarm

Kalteruck- —® 36
gewinnung IR

p 37

41
42
=

Abb. 3 Anschlussplan

41-42 Offnet bei Alarm
42-43 Schliefit bei Alarm

10 Installationsbeschreibung
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2.2.4 Motorkondensator

Der Biigel BY1 bei den Motoranschlussklemmen steuert, wie grof§ der an
Anschluss T3 angeschlossene Motorkondensator ist. Briicke trennen, wenn der
Kondensator 1,5 pF sein soll. Bei nicht getrennter Briicke sind 2,3 pF (1,5 pF
+ 0,8 pF) an T3 angeschlossen.

Anstatt der eingebauten Motorkondensatoren kann ein externer Motorkonden-
sator eingesetzt werden. Der externe Motorkondensator wird gemif§ Abb. 4
angeschlossen. Die Motoranschlussklemme T3 wird bei Anschluss eines exter-
nen Kondensators nicht verwendet.

ik
IS

EMX-P10 Motor

T2

T
J

Abb. 4

2.2.5 Empfehlungen fur EMV

Um die europiischen Anforderungen an die elektromagnetische Vertriglichkeit
(EMV) gemifd Richtlinie 89/336/EWG zu erfiillen, ist die Befolgung nachste-
hender Anweisungen besonders wichtig:

*  Sowohl Motor als auch Steuergerit sind im Wirmetauschergehiuse zu mon-
tieren.

* Der Erdkontakt des Netzkabels ist an den Erdungsanschluss der Steuerein-
heit anzuschlieflen.

* Stellen Sie sicher, dass das Gehiuse des Wirmetauschers separat und nicht
iiber das Netzkabel geerdet ist.

*  Der Motor muss in der Steuereinheit geerdet sein.

Im EMX-P10 befindet sich ein eingebauter Entstorfilter. Abgeschirmte Kabel
miissen nicht verwendet werden.

Emotron AB 01-3092-02r3 Installationsbeschreibung 11



2.2.6 Kalteruckgewinnung
Das Differenzthermostat fiir Kilteriickgewinnung (Hochstdrehzahl) kann zwi-
schen 36 und 37, siche Schaltplan, angeschlossen werden.

2.2.7 Drehrichtung

Zum Andern der Drehrichtung werden bei Verwendung des eingebauten
Motorkondensators die Motorkabel an den Anschlussklemmen T2 und T3 ver-
tauscht. Bei Verwendung eines externen Motorkondensators wird das an T2
anzuschlieflende Kabel mit dem vertauscht, das nur am Motorkondensator
angeschlossen ist.

2.2.8 Anschluss des Motors

Durch Messung der Motorwicklungen/anschlusskontakte kann man leicht
ermitteln, ob der Motor richtig angeschlossen ist, siche Abb. 5. Messen Sie zwi-
schen T1 = T2, T1 =T3 und T2 — T3. Zwischen T2 — T3 muss der Widerstand
im Vergleich zu den ersten beiden Messungen doppelt so grofs sein. Gilt fiir
Panasonic und Oriental Motor. Andere Ausfiihrungen sind moglich.

L N

Steuereinheit Motor

T1

L T2 %
T .

<
D)

Abb. 5
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2.3

Betriebsanzeige

Zwei Leuchtdioden zeigen den Betriebszustand an. Bei Spannungszufiihrung
leuchten beide Leuchtdioden kurzfristig auf.

Tabelle 2 Betriebsanzeige mit Leuchtdioden.

Externer
Griin Rot Anzeige Alarm mit Neustart
Alarmrelais
Leuchtet 2 |Leuchtet 2 |Einschalten der
Sekunden |Sekunden |Spannungsversor-
gung
Langsames | Leuchtet Intervallbetrieb
Blinken nicht
Schnelles Leuchtet Kontinuierlicher
Blinken nicht Betrieb
Leuchtet 2 |Leuchtet Der Magnet pas-
Sekunden nicht siert den Rotations-
sensor
Schnelles Permanen- | Voralarm, Uberlast | Nein Automatischer
Blinken tes Leuch- dreimaliger
ten Neustart,
AbkUhlungszeit
40 Minuten
Leuchtet Schnelles Rotationsalarm Ja Manuell, Netz-
nicht Blinken spannung aus-
-~ und wieder ein-
Leuchtet Permanen- | Uberlastalarm Ja
: schalten
nicht tes Leuch-
ten

Emotron AB 01-3092-02r3
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3.

3.1

Wartung und Fehlersuche

Wartung

Die Steuereinheit ist normalerweise wartungsfrei. Man sollte jedoch regelmifiig
kontrollieren, dass die Kabel und Anschliisse sowie die Steuereinheit fest mon-

tiert sind.

3.2

Fehlersuche

Sicherstellen, dass die Installation korrekt ausgefiihre ist, dass beispielsweise alle
Kabel richtig abisoliert und dass die DIP-Schalter richtig eingestellt sind.

Tabelle 3 Fehlersuche

Beobachtung/
Anzeige

Fehlerursache/Behebung

Keine Leuchtdi-
ode leuchtet

Priifen, ob 230 VAC +10% an der Netzklemme vorhanden
sind. Wenn die Netzspannung korrekt ist, Steuergerat tau-
schen.

Grune Leuchtdi-
ode blinkt
langsam/Inter-
vallbetrieb -
niedriges Steu-
ersignal

Sind + und - vertauscht?

Sind die DIP-Schalter 2-3 richtig eingestellt?

Steuersignal zwischen min. und max. variieren, kann 0-10 V
(2-10 V) zwischen 33(+) und 34(-) gemessen werden?
SP-1500 durch Uberbriicken von 36-37 priifen, der Motor
soll nun auf Héchstdrehzahl laufen.

Rote Leuchtdi-
ode blinkt/
Rotationswach-
ter gibt Alarm -
der Motor lauft
immer noch

Der Rotationsgeber hat festgestellt, dass die Eingange 31-32
wahrend der letzten vier Motorumdrehungen nicht geschlos-
sen waren.

Dies kann auf Folgendem beruhen:

* Rotationswéachterfehler. Der Rotationswachter Iasst sich
mit der griinen Leuchtdiode prifen. Zuerst Alarm durch
Aus- und Einschalten der Netzspannung zum Steuerge-
rat rlickstellen. Die Leuchtdiode leuchtet beim Schlies-
sen von 31-32 ca. 2 Sekunden lang ununterbrochen, z.
B. wenn der Magnet den Drehzahlgeber passiert.

¢ Fehler im Steuergerat. Zuerst Alarm durch Aus- und Ein-
schalten der Netzspannung zum Steuergerat riickstel-
len. 36-37 Uberbricken. Ist die Spannung zwischen
Klemme T1 und T2 ca 180-230 VAC? Wenn nicht, Steu-
ergerat auswechseln.

Emotron AB 01-3092-02r3
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Tabelle 3 Feblersuche

Beobachtung/
Anzeige

Fehlerursache/Behebung

Die rote Leucht-
diode leuchtet
permanent, die
grune Leuchtdi-
ode leuchtet
nicht

Der Motorschutz hat ausgeldst. Uberpriifen, dass der richtige
Motor angeschlossen, die Brlicke BY1 getrennt ist, wenn ein
1,5 uF Motorkondensator verwendet werden soll und dass
der Warmetauscher nicht blockiert. AuRerdem sicherstellen,
dass das Tachometerkabel richtig angeschlossen und nicht
beschadigt ist.

Der Motor lauft
intermittierend

Siehe Abschnitt 1.2.6, Seite 5 zum kontinuierlichen und
intermittierenden Betrieb.

Rotationswach-
ter alarmiert
nicht

DIP-Schalter 4 prifen. Auch Sensor/Magnet Uberprifen.

Der Motor dreht
in die falsche
Richtung

Die Motorkabel an den Anschlusskontakten T2 und T3
gegeneinander tauschen, wenn der eingebaute Motorkon-
densator verwendet wird. Bei Verwendung eines externen
Motorkondensators das an T2 angeschlossene Kabel mit
dem Kabel tauschen, das nur am Motorkondensator ange-
schlossen ist. Siehe auch Abschnitt 2.2.3, Seite 10 und
Abschnitt 2.2.4, Seite 11.

Der Motor lauft
auch bei niedri-
gem Steuer-
signal mit voller
Drehzahl

Das im Motor eingebaute Tachometer sowie die Kabel des
Tachometers prifen.

Der Motor lauft
unregelmafig,
ruckt

Kontrollieren, ob der gewahlte Kapazitatswert fur den ver-
wendeten Motor richtig ist. Siehe auch Abschnitt 2.2.4, Seite
11 und Abb. 3.

Motor lauft
nicht, bei Steu-
ersignal ca. 50%
oder niedriger

Kontrollieren, ob der Motor an der entsprechenden Klemme
im Steuergerat angeschlossen ist und ob die PE-Leitung der
Versorgung an die entsprechende PE-Klemme des Steuerge-
rates angeschlossen ist (Siehe Abb. 3, Seite 10). Auch
Anschluss und Leitungsfuhrung des Tachometer-Kabels
Uberprifen (siehe Abschnitt 2.2.1, Seite 8).

3.3

Bei Austausch

Bei Austausch des Steuergerits ist die gesamte gekapselte Einheit mit Leiter-
platte auszutauschen.

16  Wartung und Fehlersuche
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4.

Tabelle 4  Daten

Technische Daten

Intervallbetrieb

Eingebaute Funktion

Weichstart/ . .
Weichstopp Eingebaute Funktion
Ausgangs:
daten | Alarmausgang Wechselkontakt, max. 5A, 230 VAC, AC1
Anschluss fur Motor mit Getriebe und
Motor Tachometer, siehe auch Abschnitt 2.2,
Seite 8.
Netzspannung 230 VAC £10%, 50/60 Hz
Eingangs-| Strom, max. 0,7A
daten
) 0-10V, 2-10 V, 0-20 mA, 4-20 mA, 10kQ
Steuersignal ’
Potentiometer
Schutzklasse IP54 in gekapselter Ausfiih-
Schutzart rung mit geeigneten Schraubverbindungen.
IPOO in Schaltplatinen-ausfihrung
Gewicht 0,4 kg, gekapselte Ausfihrung
* * -
Abmessungen B*H*T 122 * 120 * 55 mm ohne Verschraubun
gen*
Umgebungstemperatur | -30 - +40 °C
1:25 bei kontinuierlichem Betrieb.
Alige- Drehzahlbereich 1:50 bei Kombination von kontinuierlichem
meines Betrieb und intermittierendem Betrieb.

Artikelnummer Produkt

01-3090-00, gekapselte Ausfuhrung

Artikelnummer Schild/
Etikett

01-3088-00, Frontschild auf Schwedisch,
Englisch und Deutsch

01-3089-00, Anschlussetikett auf Schwe-
disch, Englisch und Deutsch

EMC, Emission EN61000-6-3/EN61000-6-4
EMC, Vertraglichkeit EN61000-6-2
RoHS directive 2002/96/EC

* Das Produkt wird ohne Schraubverbindungen geliefert.

Emotron AB 01-3092-02r3
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4.1 Zubehor und Dokumentation

Tabelle 5 Zubehir

Artikelnummer Bezeichnung
01-2184-00 Rotationssensor mit Magnet M12 x 75 mm
01-3549-00 Rotationssensor mit Magnet M12 x 35 mm

Tabelle 6 Bedienungsanleitungen

Artikelnummer Bezeichnung
01-3092-00 Schwedisch
01-3092-01 Englisch
01-3092-02 Deutsch
01-3092-07 Finnisch (nur als pdf-Datei)
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4.2

Maf3e und Bohrangaben

0165 (34 0125 ()

123

45

148

g
33

D

283

043 4

 ou— ARE
‘@ @‘ CE
G lom— off

Empfohlene Dichtungen:
Skintop oder gleichwertige
M12 bzw. M16.

Lo
120

Montageschrauben “Pozidriv RXK-Z ST 3.5 x 16” liegen bei und sind vorgesehen
flr 2 mm Montageplatte und 3 mm Bohrung.
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5. Anhang

Anschlussetikett

TAKOMETER STYRSIGNAL ROTATIONSVAKT INT. DRIFT
TACHOMETER CONTROL SIGNAL ROT. MONITOR INT. OPERATION
TACHOMETER STEUERSIGNAL ROT. WACHTER INT. BETRIEB

12v 0-10V Ja, Yes, Ja Nej, No, Nein

80000l |Oeeool (Doomol  (Dooos
12345 12345 12345 12345
24v 2-10V Nej, No, Nein Ja, Yes, Ja

=~
o]
—
||
|
=~
Ll

12345 12

Goognl |Goo0@

345

STYRPLINT / CONTROL / STEURUNG

MOTORKONDENSATOR
Bygel BY1 avklippt, 1.5pF

1 2 31 32 33 34 36

37

(=]

o

(=

<

§ Bygel BY1 hel, 2.3pF

a2 MOTOR CAPACITOR

i Jumper BY1 cut off, 1.5pF Takometer
Jumper BY1 whole, 2.3pF Tachometer
MOTORKONDENSATOR Tachometer

Briicke BY1 entfernt, 1.5uF
Briicke BY1 ganz, 2.3uF e}

\Bgl

NAT /MAINS / NETZ MOTOR

Rotationsgeber 2-10V Brii

JIIIUUY

[ ]
Y

42-43

Slutande vid larm
Closed on alarm
Geschlossen bei Alarm

| | Max. varv:
+ - Bygla 36-37
Max. rot. speed:

Rotationsgivare Jumper 36-37
Rotation sensor 0-10V Max. Drehzahl:

cke 36-37

LARMRELA
ALARM RELAY
ALARM RELAIS

Emotron AB 01-3092-02r3
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Frontpaneel

GRON GREEN GRUN

Langsamt blinkande
Snabbt blinkande
Lyseri2s

Slowly flashing
Fast flashing
Lit for 2 sec.

Langsam blinkend
Schnell blinkend
Leuchtet 2 Sek. lang

ROD RED ROT

Blinkande
Lyser
Flashing
Lit
Blinkend
Leuchtet

VARNING!

Renblasningsdrift
Drift

Magneten passerar
rotationsgivaren

Cleaning operation
Operation

The magnet passes the
rotation sensor
Intervallbetrieb
Betrieb

Rotormagnet passiert
Rotationsgeber

Rotationslarm
Overlast
Rotation alarm
Overload
Rotationsalarm
Uberlast

WARNING! ACHTUNG!

Bryt spanningen innan locket 6ppnas
Turn off supply before removing cover
Gerat vor dem Offnen vom Netz trennen
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