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Sikkerhetsforskrifter

Ved installasjon

Les hele bruksanvisningen for installasjon og drift.
Installasjonen mé utfores av kompetent personale.

Alminnelige vilkar og bestemmelser for installasjon og drift av elektriske
anlegg ma iakttas.

Tiltak for beskyttelse mot person- og maskinskade skal iverksettes ifolge
lokale vilkir og bestemmelser.

Drivsystemet EMX-R er beregnet for fast installasjon.
Kabler ma ikke kobles til eller fra si lenge matespenning er slitt pa.

Sjekk at utstyret er riktig tilkoblet for det tas i bruk. Se anvisninger i kapittel
Montering/tilkobling.

Feil som oppstar pa grunn av feilaktig installasjon eller drift dekkes ikke av
garantien.

Ved drift

Ved drift skal miling i styreenheten bare skje pa tilkoblingsplintene, og bare
av kvalifisert personale. NB! Storst mulig forsiktighet ma utvises.

Enhetene mé ikke dpnes eller demonteres under drift.

Ved demontering og skroting

Produktet er konstruert for 4 oppfylle RoHS-direktivet og skal hindteres og
gjenvinnes iht. lokalt gjellende regler.
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1. Beskrivelse

1.1 Innledning

Emotron EMX-R er en serie omdreiningsregulerte drivsystemer spesielt tilpasset
for & drive roterende varmegjenvinnere. Drivsystemet bestdr av en motor med
tilhgrende styreenhet.

Emotron EMX-R erstatter helt drivsystemene Emotron EMS-VVX 1, 2-4N,
2-4N/ET og 2-4EM samt drivsystemene Emotron EMS-VVX 15, 25 og 35.
Alle de nevnte drivsystemene er utgtt og erstattes med Emotron EMX-R.

Drivsystemet Emotron EMX-R er i likhet med sine forgjengere basert &
SR-motorer (SR=Switched Reluctance). Disse motorene gjor det mulig & drive
opp til 3,5 meters varmevekselrotorer uten utveksling.

Varmevekselrotor

Styreenhet

Vv

1| Motor

10-F08

Fig. 1 Emotron motor og styreenhet for varmevekselrotor.
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1.2 Produktprogram

Emotron EMX-R finnes i tre storrelser for rotorer opptil ca. 3,5 m. Disse er
storrelse 15, 25 og 35 (for andre rotorsterrelser kan du ta kontakt med din
lokale forhandler eller Emotron AB). Sterrelsen pa styreenhetene er dedikert til
motorsterrelsene. Styreenheten EMX-R-15S (eller E) fungerer bare med
motoren EMX-R-15M og s videre.

Styringen finnes i to utforelser, S og E, hvor E-modellen har et ekstra kretskort
for utvidet funksjonalitet.

Varmevekselrotorens
Modell Driftsindikator maksimale diameter
(mm)

To LED-indikatorer lyser ragdt eller
grﬂnt 1500
EMX-R- 15E LED-indikator

EMX-R- 15S

To LED-indikatorer lyser ragdt eller
grant 2500
EMX-R- 25E LED-indikator

EMX-R- 25S

To LED-indikatorer lyser ragdt eller
grﬂnt 3500
EMX-R- 35E LED-indikator

EMX-R- 35S

Innebygde funksjoner i modell S er:

* Automatisk renblésningsdrift

* Rotasjonsvakt med ekstern rotasjonsgiver

e Alarmrelé

e Testvender

* Prioritetsvender/avising

* Kjolegjenvinning med ekstern differensialtermostat

Modell E har i tillegg til de innebygde funksjonene i modell S ogsa:

* Visning av rotorturtall i o/min i displayet forutsatt at en ekstern rotasjons-
giver er tilkoblet.
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* Analogt utsignal proporsjonalt med motorens turtall.

* Kjolegjenvinning med eksterne temperaturgivere.

* Inngang for potensiometer med lav resistans, 100 Ohm-5 kOhm.

e Forberedt for seriell kommunikasjon.

1.3

Driftsindikering/innebygde funksjoner

Indikering skjer med to lysdioder, en grenn og en red, pi modell S og med
LED-display pd modell E slik:

Tabell 1 Drifisindikering modell S.
Langsomt blinkende - Renblasningsdrift/Lavt styre-signal.
Raskt blinkende - Drift, motoren roterer kontinuerlig.

Grgnn
Lyser i to sekunder - Magneten passerer rotasjonsgiveren.
Lyser - RotoSens maler motorens belastning ved akselerasjon.
Rad Alarmindikering skjer med fast eller blinkende lysdiode, se ogsa kapitlet

Feilsgking.

Tabell 2 Drifisindikering modell E.

al

Renblasningsdrift. Lavt styresignal.

ch

Rotorens turtall i o/min. Visning ved start ifglge utveksling rotor/motor
= 1:25. Etter 2 pulser fra rotasjonsovervakningen vises riktig rotortur-
tall. Visning 0,2-99 o/min.

RotoSens er valgt med DIP-omkopleren (4). Ingen rotasjonsgiver er til-

art | xoblet.
Lyser i to sekunder ndr magneten passerer rotasjonsgiveren.
RotoSens maler motorens belastning ved akselerasjon.
o
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Tabell 2 Drifisindikering modell E.

5 Sommerdrift/kjglegjenvinning

F Ingen rotasjonsvakt - DIP 4 star pa OFF og bgyle mellom
o terminal 31-32.

FH Alarmindikering skjer med F etterfulgt av et tall, se ogsa kapitlet
Feilsgking.

1.3.1 Automatisk renblasningsdrift / holdmoment

Nir styresignalet er lavt, <1,5 V ved 0-10 V, gér drivsystemet i renblésningsdrift.
Ved renblasningsdrift roterer motorakselen hvert 10. minutt 2 omdreininger,
noe som tilsvarer ca. 30 grader pa rotoren. Denne langsomme rotasjonen gir
ikke noe betydelig varmetilskudd, men sorger bare for at varmevekselrotoren
holdes ren.

Oftest holder rotortetningene varmevekselrotoren stille, men hvis ikke
rotortetningene ligger an mot rotoren og luftstremmen ikke er vinkelrett mot
rotoren, kan luftstremmen f4 rotoren til 4 rotere. For 4 hindre varmegjenvinning
i slike tilfeller, aktiveres et holdmoment automatisk i motoren for 4 holde
rotoren i ro.

Forste gang drivsystemet er i renbldsningsdrift etter nettilkobling, aktiveres ikke
holdmomentet, siden mange varmevekselrotorer ikke trenger noe aktivt
holdmoment for 4 sta stille. En rotor som behgver holdmoment, vil da begynne
4 rotere sakte. Drivsystemet bremser da umiddelbart farten til null og legger
deretter alltid pd et holdmoment nér rotoren skal std stille. Drivsystemet har nd
leert seg hvilke rotorer som trenger holdmoment, og hvilke som ikke trenger det.
Holdmomentet er minst 50 % hgyere enn det vrimomentet som var pakrevd for
drift rett for det skal sta stille.

Hvis holdmomentet er aktivert og man tar tak i drivremmen og vrir
varmevekselrotoren for hind, vil momentet gradvis ske.

Holdmoment genereres ved at en strem gir i en av motorens faser, jo hoyere
moment som kreves, jo hoyere er stremmen. Denne stremmen avgir en lyd som
oker med okt strem. I styreenheten er det tre innebygde motorvern, et for hver
motorfase. Motorvernene beskytter motoren ogsd nir holdmomentet er
aktivert.
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1.3.2 Rotasjonsvakt (DIP-vender 4)

Man kan velge mellom to ulike rotasjonsvakter. RotoSens som er en integrert
elektronisk rotasjonsvakt, og en rotasjonsvakt med ekstern rotasjonsgiver.

RotoSens bruker motoren som giver. Ved 4 la styreenheten maéle belastningen pa
motoren kan man avgjere om drivremmen har gitt av. Hvis remmen gar av, blir
belastningen pd motoren lav. Ettersom ogsa varmevekselrotorer som roterer
meget lett gir lav belastning pd motoren, ma belastningen males ogsa under
akselerasjon Etter 2 minutters drift med lav belastning males belastningen ved
akselerasjon. Hvis driviemmen er av, hgres en alarm. Er den hel, gjentas
belastningsmalingen ved akselerasjon forst etter et dogn. Ved renblisningsdrift
foretas malingen ved akselerasjon en gang i degnet.

Rotasjonsvakten med eksternt rotasjonsgiver krever en magnet pé rotorens
periferi. Magneten pévirker den eksterne rotasjonsgiveren en gang per
omdreining. Hvis f.eks. drivremmen gir av og rotoren stopper, oppherer
pulsene og en alarm lyder. Nir alarmen lyder avhenger av turtallet; 24 sekunder
ved maks. turtall, 20 minutter ved min. turtall og ca. 8 timer ved
renblasningsdrift.

MERK! For a kunne bruke RotoSens ma ikke belastningen pa motoren bli
for lav. Minste diameter pa varmevekselrotor og remskive for hver stgrrelse
pa drivsystemet ma veere:

EMX-R-15; remskive > 63 mm, varmevekslerens rotordiameter > 630 mm
EMX-R-25; remskive > 63 mm, varmevekslerens rotordiameter > 1200 mm
EMX-R-35; remskive > 100 mm, varmevekslerens rotordiameter > 2000 mm

Er remskive eller varmevekselrotor mindre, kan IKKE RotoSens brukes.
Rotasjonsvakt med giver kan imidlertid alltid brukes.

Rotasjonsvaktene avgir en alarm med driftsindikering (display eller LED) og via
alarmreleet (eksternt signal); motoren stanser ikke ved denne alarmen.

Folgende funksjoner er tilgjengelige for overvaking av rotasjonen:

e DIP-vender 4 ( se chapter 2.2.7 page 17) i stillingen "OFF” (ned) betyr at
den innebygde elektroniske rotasjonsovervikingen RotoSens er tilkoblet.

e DIP-vender 4 i stillingen ?7ON” (opp) betyr at rotasjonsovervikingen bruker
en ekstern rotasjonsgiver.
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Ingen rotasjonsoverviking, DIP-vender 4 mé ogsa settes i stillingen "OFF”, og

en beyle ma monteres mellom terminal 31 og 32 ("oF” vises né pa displayet pa

modell Model E).

1.3.3 Beskyttelse av styreenheten

Styreenheten er forsynt med over- og underspennings-overviking. Ved hen-

holdsvis over- og underskridelse av de tillatte grenseverdiene for nettspenning,

kobles styreenheten fra, og motoren stopper. Nér nettspenningen gir tilbake til

normalverdi, starter motoren automatisk igjen.

Styreenheten har et innebygd motorvern som beskytter mot overbelastning.

Derfor trengs det ikke noe eksternt motorvern. Ved overbelastning brytes

stromtilforselen til motoren. For 4 starte drivsystemet opp igjen, m3 nettspen-
ningen til styreenheten midlertidig kobles fra i minst 5 sekunder.

Et innebygd kortslutningsvern beskytter mot kortslutning mellom motorfasene

og mellom fasene og jord.

Tabell 3 Vern- og alarmfunksjoner

Kortslutning

spenningen av og
pa

. Ekstern alarm . Tilbakestilling
Vernfunksjon Gjenstart
med alarmreleet av alarm

Nettfeil,
overspenning ) .
Nottfel Ja, umiddelbart Automatisk

ettfeil, ) Automatisk
underspenning
Forhands-alarm, Nei
rotasjonsvakt Motoren stopper

- ikke T

Rotasjonsvakt Ja )
Forhandsalarm, )

. Systemet gjor tre .
motorvern/over- Nei forsok pa gienstart Automatisk
belastning Pa gl
Motorvern/over- Manuelt, sla nett- | Manuelt, sl av
belastning Ja, umiddelbart og pa nettspen-

ningen

1) RotoSens - manuelt, sla av og pa nettspenningen.
Rotasjonsvakt med giver - automatisk.

8 Beskrivelse
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2. Montering/Tilkobling

2.1 Montering

Bide motoren og styreenheten monteres gjerne i varmegjenvinnerens kappe. P4
denne maten tar de ingen plass og blir godt beskyttet ved transport. Innbygging
i rotorkappen er ogsd gunstig mot forstyrrelser (EMC). Motoren monteres
vanligvis pd en fjerende motorbrygge nir det brukes kilerem. Dermed lases
problemet med eventuelt urunde rotorer. Mellom rotoren og motorbryggen ber
det monteres vibrasjonsdempere, slik at eventuelle vibrasjoner fra motoren ikke
forplanter seg til motorbryggen og rotorkappen

Varmevekselrotor

Styreenhet

Motor

10-FO8

Fig. 1 Varmevekselrotor med drivsystem.
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2.1.1 Ekstern giver for rotasjonsvakt (tillegg)

Magneten til rotasjonsgiveren er montert p varmegjenvinnerrotorens periferi.
Hyvis kappen rundt varmevekselrotoren er magnetisk ledende, ma magneten
isoleres fra kappen. Rotasjonsgiveren monteres slik at magneten kan passere i en
avstand pd 5-8 mm, se nedenfor.

MERK! Magnet og rotasjonsgiver skal ikke monteres nar RotoSens er i
bruk, dvs. den integrerte elektroniske rotasjonsgiveren, DIP-bryter 4. Det
ma imidlertid brukes en ekstern giver hvis man gnsker turtallsvisning i
displayet (gjelder modell E).

Magnet

Varmegjenvinnerrotor

Rotasjonsgiver

Fig. 2 Montering av rotasjonsgiver.

2.2 Tilkobling

ADVARSEL! Det finnes restspenning igjen i 1 minutt etter at
A nettspenningen er slatt av.

Motoren leveres med fast motorkabel for & forenkle monteringen av
drivsystemet. Kabelen er 2 m i EMX-R-15M og 2,5 m for EMX-R-25M og
EMX-R-35M.

For 4 sikre at EMX-drivsystemet fungerer som det skal, mé lengden pi
motorkabelen ikke endres. Dette kan forstyrre den elektroniske turtelleren som
er bygd inn i systemet.

10 Montering/Tilkobling Emotron AB 01-3333-06r3



Egen, utvendig sikring pd <10 AT ma4 alltid installeres. Det finnes ingen sikring
internt i drivsystemet. Et elektronisk motorvern som overviker motoren hele
tiden er integrert i styringen. Styringen er beskyttet mot kortslutning i motoren.

Arbeidsbryter installeres mellom nett og styring. Nér nettspenningen kobles fra,
heres en alarm for spenningsavbrudd

f ADVARSEL! Strembryter ma ikke kobles mellom motor og styring

2.2.1 Ved avstengning

Nir det er gnskelig 4 sld av varmegjenvinnerrotoren, f.eks. for natten, kan dette
gjores via et relé i serie med styresignalet som bryter signalet til styresignal-
kontakten 33. Man unngar da at alarmen gir p3 grunn av nettavbrudd.
Naturligvis kan ogsé styresignalet styres ned til sin laveste verdi for samme
funksjon. Med lavt styresignal eller helt uten styresignal gar drivsystemet i
renbldsningsdrift.

2.2.2 Anbefalinger for EMC
For 4 oppfylle kravene i det europeiske EMC-direktivet 89/336/EQF om
elektromagnetisk kompatibilitet, ma folgende iakttas:

*  Motorkabelen legges si nar varmegjenvinnerkappen som mulig.
Overskytende kabel samles sammen til f.eks. et attetall. Overflaten som
omsluttes av kabelen skal gjores sé liten som mulig. Bruk eltape eller
buntbénd for 4 gjere dette.

RIKTIG
FEIL

Fig. 3 Huis en del av kabelen blir til overs, samles den sammen, slik at den
innelukkede flaten blir sé liten som mulig.
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Det foreligger ikke noe krav til spesielle EMC-skrueforbindelser.
I alle EMX-R er det et innebygd EMC-filter

2.2.3 Prioritetsvender/avriming/manuell styring

Et forhdndsbestemt turtall kan beordres gjennom potensialfri sammenkobling
av prioritetsinngangene 34-35. Nar kontakt 34 kobles til kontake 35, styres
turtallet av prioritetspotensiometeret som befinner seg ved DIP-venderne i
styringen. Prioritetsvenderen har en hgyere prioritet enn
sommer/vinter-venderen (kun modell E) og styresignalet.

Venderen kan f.eks. brukes til rengjoring av rotoren, avriming med eksternt
differensialpressostat samt for manuell styring av turtallet.

2.2.4 Manuell styring med 10 kOhm potensiometer
Drivsystemet kan enkelt styres manuelt med et 10 kOhm potensiometer som
kobles til som vist i figuren.

Styreenhet

10 kOhm

2.2.5 Testvender

Styringen er forsynt med en testvender under lokket, mellom kontaktene 37 og
41. I stilling ”ON” mykstarter motoren og gir opp til maksimumsturtall,
uansett andre signalkilder. I stilling "OFF” (nedover) er testvenderen frakoblet.
Testvenderen kan ogsd brukes for 4 kjore motoren pa maksimumsturtall hvis
f.eks. eksternt styresignal ikke er tilgjengelig.

12 Montering/Tilkobling Emotron AB 01-3333-06r3



J1

Ekstra kretskort i
modell E med LED-
display, E-kontakt
51-58 samt bgyle

Fig. 4 Plassering av tilkoblingskontakrer etc.

Nr

Benevnelse

Nettkontakt

Motorkontakt

Prioritetspotensiometer

Styresignalkontakt

DIP-vender

Testvender

Alarmkontakt

0| N[O O] A W[N] PP

Driftsindikering i modell S, to lysdioder

Emotron AB 01-3333-06r3
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Ekstra kretskort i modell E

[54] 5‘2l 5‘3I 54l55l5‘6l 5‘7r58|

é é , Potensiometerstyring

Kiglegienvinning ) 100Q-5ko
51-52 Uteluftsgiver .

) . Analogt utsignal
51-53 Fraluftsgiver 0-10V/20mA

Modell S og E Alarmrel 42-43
sluttet ved alarm

e EEEEEEE |slllslzL§§134|35|36|3iw41|42l43|

C-"CT1-7T 7 N
o 1) \ ) '/ij;g]envinning
g |\/| Rptasjons— Prioritetsvender .
% LN = giver . N N
g Styresignal N N
< \ AN
1O-F11 Tilkobling av manuell styring\

\ se kapittel 2.2.4

Fig. 5 Tilkoblingsskjema

2.2.6 Valg av maks. turtall

Maksimalt turtall kan begrenses til 80 % (200 o/min) eller 60 % (150 o/min).
Denne funksjonen er forst og fremst beregnet for rotorer mindre enn ca 1,3 m,
nar det er pnskelig & begrense turtallet og/eller nar det brukes storre remskiver.
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2.2.7 Innstilling av DIP-vender

o BEO0000| [ |d0008000
> \ERRO000) | A= |0D00GO00
0200 @NQEDDDDD Rotasjonsretning

wom (EmaO00 | @ [DOO0AC
S v | = i

Med ekstern

cesirsgver[TIANON0 [ |d00000WE

osrs | FIRONND] | donooogs

doooooes

ADVARSEL! DIP-venderne ma bare stilles om etter at nettspennin-
A gen har veert avbrutt.
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2.2.8 Turtallsregulator

Med DIP-vender 5 i styreenheten kan det velges to turtallsregulatorer. Den ene
regulatoren er mykere og brukes nar fjzrende remmer som rundrem, flatrem og
fjeerende kileremmer er montert. DIP-vender 5 skal da std i posisjonen “OFF”.
Den andre regulatoren er raskere og stivere, den er tiltenkt stive remmer som
V-remmer og ensartet runde remmer. DIP-vender 5 skal da std i posisjonen
“ON”.

Hyvis den stive regulatoren ikke er tilstrekkelig for jevn drift, kan man ved
maks.turtall=100 % velge en enda stivere og raskere regulator ved 4 sette
DIP-venderne 5 og 7 i posisjon “ON” og DIP-vender 8 i posisjon “OFF”.

sl

2.2.9 Parallellkobling

Ved parallelldrift av flere roterende varmegjenvinnere fra et styresignal eller
giver, ma hver varmegjenvinnerrotor forsynes med et eget drivsystem (motor og
styreenhet).

Styresignalet tilsluttes det forste drivsystemet ifelge tilkoblingsanvisningen.
Andre styreenheter tilkobles ved at henholdsvis kontakt 33 og 34 pa de andre
styreenhetene kobles til henholdsvis kontakt 33 og 34 pi den forste
styreenheten.

DIP-venderne i den forste styreenheten stilles inn ifelge “Innstilling av
DIP-vender”. I de andre styreenhetene stilles DIP 1 og 3 ifelge "Innstilling av
DIP-vender”, mens DIP 2 alltid stilles inn ifelge nedenstdende:

Je000000

Styreenhetene varsler individuelt. Alarmutgangene kan kobles parallelt eller i
serie for & oppna gruppealarm.

Modell E kan ogsi bruke det analoge utsignalet for 4 styre andre drivsystemer.
Kontakt 54(-) og 55(+) tilkobles henholdsvis 34(-) og 33(+). DIP-venderne

stilles ifelge “Innstilling av DIP-vender” p4 alle styreenhetene.
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2.2.10 Kjolegjenvinning, sommer/vintervender

Med kjolegjenvinning menes det driftstilfellet da uteluftens temperatur
overstiger fraluftens temperatur. Ved 4 drive den roterende varmegjenvinneren
ved maks. turtall oppnis en kjolevirkning av den innkommende luften. Enklest
oppnas kjglegjenvinningsfunksjonen ved 4 bruke en ekstern regulator som har
denne funksjonen innebygd. EMX-R styres da via styresignalet, f.cks. 0—10 V.

Hoyvis f.eks. en ekstern regulator allerede er installert, kan man oppna en
kjolegjenvinningsfunksjon ved 4 koble til en separat differensialtermostat

direkte til EMX-R, kontakt 36-37.

Modell E har en innebygd differensialtermostat. Denne gjor det mulig & koble
til 2 NTC-givere, 2000 Ohm, f.eks. EGL 511, én i uteluftskanalen og én i
fraluftskanalen direkte til EMX-R, kontakt 51-53. Nir fraluften er kaldere enn
uteluften, dreier rotoren med maksimalt turtall for kjslegjenvinning. Nar
fraluften er varmere enn uteluften, som er normalt, reguleres turtallet av
styresignalet for varmegjenvinning.

2.2.11 Analogt utsignal (kun modell E)

0-20 mA eller 0-10 V proporsjonalt med motorens turtall. Fullt utslag, 20 mA,
alternativt 10 V, oppnas alltid ved valgt maks. turtall (60, 80 eller 100 % av
motorens hgyest mulige turtall). 0-20 mA eller 0-10 V signal velges med
beylen J1 bak styrekontakten 51-58.

2.2.12 Potensiometer med lav resistans, 100 Ohm-

5 kOhm (kun modell E)
Ved styring fra en ekstern potensiometer med en total resistansverdi mellom 100
Ohm og 5 kOhm kobles 3 kabler til kontakt 56-58. DIP-venderne 1-3 stilles
inn som ved styresignal 0-10 V.
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3. Vedlikehold/Feilsgking

spenningen er avbrutt. Test- og DIP-venderne ma kun vendes etter

ADVARSEL! Det finnes restspenning igjen i 1 minutt etter at nett-
A at nettspenningen er brutt.

3.1 Vedlikehold

Motor og styreenhet er normalt vedlikeholdsfrie. Man ber likevel regelmessig
sjekke at kablene er feilfrie og at alle festeskruer er skikkelig tilskrudd.

3.2 Motormaling

Bryt nettspenningen. Losne motorkablene fra styringen. Ml motorresistansen
mellom 1-2, 3-4 og 5-6. Den skal vere:

15M: 30-90 Ohm; 25M: 5-15 Ohm; 35M: 5-15 Ohm

Resistansen ma ikke skille mer enn 5 Ohm mellom fasene for 15M og ikke mer

enn 2 Ohm for 25M/35M.

Sjekk ogsé isolasjonen mellom 1-3, 1-5, 3-5, 1-jord, 3-jord og 5-jord.

Merk! Ved kontroll av isolasjonsmotstanden er det viktig a dreie motorakse-
len langsomt (minst én hel omdreining) for a fa riktig maling.

3.3  Feilsgking

Sjekk at installasjonen er riktig utfort, f.eks. at kablene er godt avisolert, at de
ikke er lase osv, og at DIP-venderne er riktig innstilt. Kontroller at styreenheten
og motoren har riktig storrelse. Styreenheten EMX-R-15S (eller E) fungerer
bare med motoren EMX-R-15M og si videre.

Det er alltid mulig & prevekjore drivsystemet med TEST-venderen under lokket
ved kontakt 37. Se Fig. 4. Venderen har to faste stillinger. I posisjon opp gar
motoren opp til maks. turtall uavhengig av styresignalet, og i posisjon ned styres
turtallet av styresignalet.

Hvis motoren ikke gir opp i maks. turtall eller folger styresignalet, md
DIP-venderne 1-3 samt 7 og 8 sjekkes. Hvis varmegjenvinneren dreier i feil
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retning, ma DIP-venderen 6 stilles om. Tilbakestilling, vibrasjoner og lyd, inne-

bygde vern osv. er beskrevet i kapitlene Beskrivelse og Montering/tilkobling.

Ved utskifting av styreenheten ma hele den kapslede kassen med kretskort skif-

tes.

Tabell 4  Feilsoking

Alarmindikering

E

Feil

Arsak/utbedring

Grgnn lys-
diode blinker
langsomt

al

Renblas-
ning/lavt
styresignal

Kontroller drivsystemet ved a kjgre driv-
systemet med testvenderen ved kontakt
37. Motoren skal ga opp til maks. turtall.
Gar motoren opp pa testvenderen, er fei-
len ekstern.

Er styresignalet mellom 33(+) og 34 (-) til
stede?

Er + og - byttet om?

Rad og grann
lysdiode blin-
ker raskt

F4

Forhands-
alarm, rotas-
jonsvakt

Drivsystemet har byttet til mykere turtalls-
regulator fordi motorakselen rykker kraf-
tig. Sjekk at drivremmen ikke slurer i
remskiven.

Rad lysdiode
blinker raskt

F4

Rotasjons-
vakt

Rotoren star stille. Sjekk drivremmen.
Rotoren roterer; kontroller at indikering
skjer ndr magneten passerer rotasjonsgi-
veren, se kapitlet Driftsindikering/inne-
bygde funksjoner, hvis ikke, skift
rotasjonsgiver. Brukes RotoSens, kontrol-
ler at rotor eller remskive ikke er mindre
enn hhv. 630 og 63 mm.

Kontroller rotasjonssensorens funksjon:
Mal med et multimeter mellom terminal
31 og 32. Hvis sensoren fungerer som
den skal,

males < 1V nar magneten passerer
sensoren.
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Tabell 4 Feilsoking

Alarmindikering

Arsak/utbedring
S E Feil
. Motorvernet har lgst ut p.g.a. for hay
Elzgrlycl)sgdmde Forhands- bglastning. Etter en avkjglingstid pé 10n
grann lys- P5 alarm, over- | minutter starter systemet automatisk pa
diode blinker belastn./ nytt. Lgser over.loel.vernet° ut 3 ganger i
raskt motorvern lgpet av 120 minutter, slas drivsystemet
av. Se videre overbelastning (F5).
Motorvernet har Igst ut p.g.a. for hagy
belastning. Kontroller at motorkablene er
riktig tilkoblet. Se kapittel Tilkobling.
Kontroller ogsa at rotoren ikke gar tregt og
at rotorens og remskivens diameter
Rod lysdiode Over- stemmer med Table 9 page 29. Hv'is feil
iyser F5 belastn./ remskive er montert, skiftes remskiven
motorvern eller maksimal hastighet endres med DIP-
vender 7 og 8 i henhold til chapter 2.2.7
page 17.
Hvis feilen vedvarer, ma motoren males.
Skift motoren hvis defekt. Hvis motoren er
OK skiftes styreenhet.
Ingen lys- i Eiitésgzrr]{- Kontroller at 230 VAC +-15% er tilkoblet
diode lyser gler nettkontakten.
Bzgigigr;?:_ F / (s)[\)/ee,irr;ning Nettspenningen overstiger 264 VAC
ker langsomt
og alterne- FE Under- Nettspenningen understiger 196 VAC
rende spenning
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Tabell 4  Feilsoking

Alarmindikering

Arsak/utbedring
S E Feil
Rgd og grenn
lysdiode blin- Jordslutning
ker raskt FE i motoren

alternerende

F1

Kortslutning

Bryt nettspenningen, sjekk motorkabelens
tilkobling og at riktig motor er tilkoblet.
Hvis feilen vedvarer, ma motoren males.

i motoren
Red lysdiode Skift motor hvis defekt. Hvis motoren er
blinker lang- OK skiftes styreenhet.
somt & FH Avbrudd i
F q motoren

Kontroller remstrammingen.

Motoren gar Hvis DIP-vender 5 = OFF og en stiv
. rem er montert, endres

ujevnt . .

hastighetsstyringen

ved a sette DIP-venderen til ON.
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4, Tekniske Data

Tabell 5 Tekniske data

EMX-R
Funksjon
15 25 35
Turtall [o/min] 5-250
Dreiemoment® [Nm] 1,5 4 6
Effekt [W] 40 100 160
& | Rotasjonsretning Valgfri
§ Renblasningsdrift Innebygd funksjon
- Motorvern Innebygd funksjon
m:? /stopplsek 4595 25/25 35/35
Alarmutgang Vekslende kontakt, maks 5 A 230 VAC
© Nettspenning 230 VAC +15%, 50/60 Hz
T | Strgm [A] 0,7 1,3 1,7
£ Styresignal 0-10V, 2-10V, 0-20V fasesnitt, 0-20mA, 4-20mA,
10 kOhm potensiometer
Verneklasse IP 54
Vekt, styring [kg] 1.4 1.7
Vekt, motor [kg] 5 8 11
S |Tilkoblinger 1st M12 og 4st M20
% Omgivelsestemp. -30-+40°C
© Elektronisk takometer, takometerkabel trengs
Takometer iKke
EMC, Utslipp EN 61000-6-3/ EN 61000-6-4
EMC, Immunitet EN 61000-6-2

1) Dreiemomentet er konstant over hele turtallsomradet.

Emotron AB 01-3333-06r3

Tekniske Data

23



4.1

lige styresignaler

Drivsystemet har en innebygd lineariseringsfunksjon som gir en lineer funksjon

Drivsystemets driftstilfeller ved forskjel-

mellom styresignalet og rotorens virkningsgrad, i stedet for at turtallet er pro-
porsjonalt med styresignalet. Dette gir en god forutsetning for stabil tempera-

turregulering.

Motor turtall [o/min]
\

/
250 4 100%
200 80%
150 - 60%
Styre-
5 4 signal
Renbldsning —t== ; >
2 0/10 min. Renblésning Maks. turtall
Styresignal Renblasning Maks. turtall
0-10V 15V 9,7V
2-10V 3V 9,7V
0-20V 3V 19,4V
4-20 mA 6 mA 19,4 mA
0-20 mA 3mA 19,4 mA
Tabell 6 Modellbetegnelser, motorer
Artikkelnummer Betegnelse Anmerkning
01-2160-00 EMX-R-15M Kabel 2,0 m
01-2162-00 EMX-R-25M Kabel 2,5 m
01-2163-00 EMX-R-35M Kabel 2,5 m
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Fig. 6 Dimensjoner, motor.

Tabell 7 Dimensjoner, motor (mm)

EMX-R F FA FB FC H HA HB HD
15 88 96 10 7 56 8 119 134
25 82 140 12 81 10 173 180
35 109 140 12 81 10 173 180
EMX-R K K1 K2 L LA LC
15 14j6 5h9 20 113 |30 145 110
25 14j6 5h9 20 114 35 152 160
35 14j6 | 5h9 |20 141 |35 179 | 160
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Tabell 8 Modellbetegnelser, styringer

Artikkelnummer Betegnelse
01-2170-11 EMX-R-15S
01-2171-11 EMX-R-15E
01-2174-11 EMX-R-25S
01-2175-11 EMX-R-25E
01-2176-11 EMX-R-35S
01-2177-11 EMX-R-35E

200
® ®
(=l
3
\® @\
58 6 188
0|
_ 8 Lo o
)
=
. o o _
A @ 4
e,
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Fig. 7 Dimensjoner, styreenbet (mm).
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4.2 \Valg av storrelse pa drivsystem og rem-
skive

Tabell 9 Valg av storrelse pd drivsystem og remskive

Rotordiameter | EMKR | ST | il | cunta
[mm] (%] [o/min]

700 15 63 60 13,5

700 15 30 100 10,7

900 15 63 60 10,5

900 15 40 100 11,1

1100 15 63 80 11,5

1100 15 50 100 11,4

1300 15 71 80 10,9

1300 15 63 100 12,1

1500 15 71 100 11,8

1700 25 80 100 11,8

1900 25 80 100 10,5

2100 25 100 100 11,9

2300 25 100 100 10,9

2500 25 100 100 10,0

2700 35 118 100 10,9

3100 35 140 100 11,3

3500 35 140 100 10,0

MERK! Hgyere rotorturtall enn oppgitt i tabellen ovenfor, gker belastningen
og farer til behov for et storre drivsystem. Ogsa rotortetninger som ligger
hardt an mot rotoren kan fgre til behov for stgrre drivsystem. Rotorer med
hey kapasitet til a absorbere vanndamp, f.eks. torkerotorer i systemer for
sorptiv kjgling, krever stgrre drivsystemer, se separat dokumentasjon.

Emotron AB 01-3333-06r3 Tekniske Data 27



4.3 Tilbehgr og dokumentasjon

Tabell 10 Tilbehor

Artikkelnummer Betegnelse
01-2184-00 Rotasjonsgiver med magnet M12 x 75 mm
01-3549-00 Rotasjonsgiver med magnet M12 x 35 mm
01-3660-00 Kabelskruer til styring 15-35
01-2182-00 Monteringssett ekspandertype til motor 15-35
01-2183-00 Monteringssett 2*M®6 til motor15-35

01-2183-00

01-2182-00

Fig. 8  Monteringssatser med vibrasjonsdempning til motoren

Tabell 11 Bruksanvisninger

Artikkelnummer Betegnelse
01-3333-00 Svensk bruksanvisning
01-3333-01 Engelsk bruksanvisning
01-3333-02 Tysk bruksanvisning
01-3333-03 Hollandsk bruksanvisning
01-3333-05 Dansk bruksanvisning
01-3333-06 Norsk bruksanvisning
01-3333-07 Finsk bruksanvisning
01-3333-08 Fransk bruksanvisning
01-3333-13 Polsk bruksanvisning
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5. Appendiks

Koblingsskjema

Model E (optional)

51-52-53 Kylatervinning, Heat recovery on cooling,

Kalteriickgewinnung

I §)

=] 11 Eoiv”

1 2 3
[51]52]53]54]55]56]57]58]

+

5455  Analog ut, Analogue out, Analog aus
56-57-58 Pot. Styrning, Pot. Control, Pot. Betrieb 1000hm -
Skohm
STYRSIGNAL ROTATIONSVAKT REMTYP ROT. RIKTNING MAX. VARVTAL
CONTROL SIGNAL ROT. MONITOR TYPE OF BELT ROT. DIRECTION MAX. R
STEUERSIGNAL ROT. GEBER RIEMENTYP DREHRICHTUNG MAX. DREHZAHL
Ja, Yes, Ja v [0 100%
o on on
Model S jouaaooy  [ooosooy  [0000wD
Nej, No, Nein O =
on on
A\ Uooeoopy)  [Duooaogg)  [onooaoy
Restspanning 31-32 Rotationsgivare, Rotation sensor,
Residual voltage Rotationsgeber
Restspannung 33-34 Styrsignal, Control signal,
Steuersignal TEST PA
34-35 Prioritetomkopplare, Priority switch, TEST ON .
NAT MOTOR Prioritétsschalter TEST EIN LARM RELA
MAINS MOTOR 36-37 Kylatervinning, Heat recovery on ALARM RELAY
NETZ MOTOR cooling, Kalteriickgewinnung ' ALARM RELAIS
[LIN]L] [L]a]2]3]4]5]6] [31]32]33]34]35]36]37] U

42-43 Slutande vid larm

‘ PRIORITETSPOT. TEST AV Closed on alarm
PRIORITY POT.  TEST OFF
L N L PRIORITAT POT.  TEST AUS Geschlossen bei Alarm

2 A

g

=

q

g
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Modell S

GRON GREEN GRUN

Langsamt blinkande
Snabbt blinkande
Lyseri2s

Slowly flashing
Fast flashing
Lit for 2 sec.

Langsam blinkend
Schnell blinkend
Leuchtet 2 Sek. lang

ROD RED ROT

Blinkande
Lyser

Flashing
Lit

Blinkend
Leuchtet

VARNING!

WARNING!

Renblasningsdrift
Drift

Magneten passerar
rotationsgivaren

Cleaning operation
Operation

The magnet passes the
rotation sensor

Intervallbetrieb
Betrieb

Rotormagnet passiert
Rotationsgeber

Rotationslarm
Overlast

Rotation alarm
Overload

Rotationsalarm
Uberlast

ACHTUNG!

Bryt spanningen innan locket 6ppnas
Turn off supply before removing cover

Gerét vor dem Offnen vom Netz trennen

emotron

Modell E

A

emotron

Integrerad elektr. rotationsvakt
Integrated electr. rotation monitor
Integrierter elektr. Rotationswachter

Rotorvarvtal; Ext. rotationsgivare
Rotor speed; Ext. rotation sensor
Rotordrehzahl; Ext. Rotationsgeber

Renblasningsdrift
Cleaning operation
Intervallbetrieb

Signal fran extern rotationsgivare
Signal from external rotation sensor
Signal von externem Rotationsgeber

Rotationslarm
Rotation alarm
Rotationsalarm

Overlast
Overload
Uberlast

VARNING!

Bryt spanningen innan locket 6ppnas
Turn off supply before removing cover
Gerat vor dem Offnen vom Netz trennen

WARNING! ACHTUNG!
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