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Sakerhetsforeskrifter

Vid installation

Lis hela bruksanvisningen fore installation och idrifttagning.
Installationen skall utféras av behérig personal.

Allminna villkor och bestimmelser for installation och drift av elektriska
anlidggningar skall beaktas.

Atgirder for skydd mot person- och maskinskada skall vidtagas efter lokala
villkor och bestimmelser.

Drivsystemet EMX-R ir avsett for fast installation.
Kablar far ¢j kopplas i eller ur si linge matningsspanning ir tillslagen.

Kontrollera att utrustningen ir korrekt ansluten innan den tas i drift, se
anvisningarna i kapitlet montering/anslutning.

Fel som uppkommit pa grund av felaktig installation eller drift ticks inte av
garanti.

Vid drift

Mitning i styrenheten fir under drift enbart ske pd anslutningsplintarna och
endast av behorig personal. OBS! Iaktta stor forsiktighet.

Enheterna fir inte 6ppnas eller monteras isir under drift.

Vid nedmontering och skrotning

Produkeen ir konstruerad for att uppfylla RoHS-direktivet och skall hante-
ras och dtervinnas enligt lokalt gillande lagar.
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1. Beskrivning

1.1 Introduktion

Emotron EMX-R ir en serie varvtalsreglerade drivsystem speciellt anpassade for
drivning av roterande virmevixlare. Drivsystemet bestir av en motor med
tillhérande styrenhet.

Emotron EMX-R ersitter helt drivsystemen Emotron EMS-VVX 1, 2-4N,
2-4N/ET, samt 2-4EM och idven drivsystemen Emotron EMS-VVX 15, 25 och
35. Alla nimnda drivsystem har utgatt och ersatts med Emotron EMX-R.

Det nya drivsystemet Emotron EMX-R baseras liksom sina féregingare pa
SR-motorer (SR = Switched Reluctance). Dessa motorer gor det méjligt att utan
vixel driva upp till 3,5 meters virmevixlarrotorer.

Varmevaxlarrotor

|__Styrenhet

Vv

Il | Motor

10-FO8

Fig. 1 Emotron motor och styrenhet for roterande virmevixlare.
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1.2 Produktprogram

Emotron EMX-R finns i tre storlekar f6r rotorer upp till ca 3,5 m. Dessa ir
storlek 15, 25 och 35 (f6r andra rotorstorlekar, kontakta din lokala distributor
eller Emotron AB). Styrenhetens storlek dr kopplad till motorstorlekarna.
Styrenheten Emotron EMX-R-15S (eller E) fungerar endast tillsammans med
motorn Emotron EMX-R-15M osv.

Styrningen finns i tva utféranden, S och E dir E-modellen har ett extra
kretskort for utdkad funktionalitet.

Maximal diameter for._

Modell Funktionsindikering virmevaxlarrotor (mm)

EMX-R- 15S Tva lysdioder, lyser rétt eller gront 1500

EMX-R- 15E LED-display

EMX-R- 258 Tva lysdioder, lyser rott eller gront 2500

EMX-R- 25E LED-display

EMX-R- 35S Tva lysdioder, lyser rétt eller gront 3500

EMX-R- 35E LED-display

Inbyggda funktioner i modell S ir:

* Automatisk renblésningsdrift

* Rotationsvakt - integrerad elektronisk eller med extern rotationsgivare
e Larmreld

e Test-omkopplare

*  Prioritetsomkopplare/avfrostning

* Kyldtervinning med extern differenstermostat

4 Beskrivning Emotron AB 01-3333-00r3



Modell E har forutom de i modell S inbyggda funktionerna dven:

* Visning av rotorns varvtal i varv/min i displayen under forutsittning att en
extern rotationsgivare ir ansluten.

* Analog utsignal proportionell mot motorns varvtal.
¢ Kyldtervinning med externa temperaturgivare.
* Ingang for potentiometer med l4g resistans, 100 Ohm - 5 kOhm.

e Forberedd for seriell kommunikation.

1.3 Driftsindikering / inbyggda funktioner

Indikering sker med tva lysdioder, en gron och en réd, pd modell S och med
LED-display pd modell E enligt f6ljande:

Tabell 1 Drifisindikering modell S.

Langsamt blinkande - Renblasningsdrift/Lag styrsignal.

Snabbt blinkande - Drift, motorn roterar kontinuerligt.

Grén
Lyser i tva sekunder - Magneten passerar rotationsgivaren.
Lyser - RotoSens méater motorns belastning vid acceleration.
R6d Larmindikering sker med fast eller blinkande lysdiod, se aven kapitel

fels6kning.

Emotron AB 01-3333-00r3 Beskrivning
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Tabell 2 Driftsindikering modell E.

al

Renblasningsdrift. Lag styrsignal.

ch

Rotorns varvtal i varv/min. Visning vid start enligt utvaxling rotor/motor
= 1:25. Efter 2 pulser fran rotationsgivaren visas korrekt rotorvarvtal.
Visning 0,2 - 99 varv/min.

RotoSens ar valt med DIP-omkopplaren (4) och ingen rotationsgivare ar

ari | ansluten.
Lyser i tva sekunder ndr magneten passerar rotationsgivaren.
o RotoSens mater motorns belastning vid acceleration.

Sommardrift - kylatervinning.

ofF

Ingen rotationsvakt - DIP 4 i l&ge OFF och bygel mellan plintarna 31-32.

FA

Larmindikering sker med F foljt av en siffra, se aven kapitel felsokning.

6
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1.3.1 Automatisk renblasningsdrift / hallmoment

Nir styrsignalen ir lig, <1,5V vid 0-10V, gir drivsystemet i renbldsningsdrift.
renblasningsdrift roterar motoraxeln var 10:e minut 2 vary, vilket motsvarar ca
30 grader pd rotorn. Denna lingsamma rotation ger inget betydande virmetill-
skott, utan ser endast till att halla rotorn ren.

Oftast hiller rotortitningarna rotorn stilla, men om inte rotortitningarna ligger
an mot rotorn och luftstrémmen inte ir vinkelrit mot rotorn kan luftstrémmen
fa rotorn att rotera. For att di férhindra ofrivillig virmedtervinning aktiveras ett
hillmoment i motorn automatiskt, fér att hilla rotorn stilla.

Forsta gingen drivsystemet 4r i renbldsningsdrift efter nittillslag aktiveras inte
hallmomentet eftersom manga rotorer inte behéver nigot aktivt hdllmoment for
att sté stilla. En rotor som behover hllmoment kommer dé sakea att borja
rotera. Drivsystemet bromsar di omedelbart ned farten till noll och ligger
direfter alltid pé ett hdllmoment da rotorn skall sta stilla. Drivsystemet har nu
lrt sig vilka rotorer som behover hallmoment och vilka som inte behéver det.
Hallmomentet 4r minst 50% hogre 4n det vridmoment som krivdes for drift
strax innan den skall std stilla.

Om hillmomentet ir aktiverat och man tar tag i driviemmen och vrider rotorn
for hand kommer momentet stegvis att 6ka.

Hallmoment genereras genom att en strdm gir i en av motorns faser, ju hogre
moment som krivs ju hogre dr stcrommen. Denna strém alstrar ett ljud som
tilltar med 6kad strom. I styrenheten finns det inbyggt tre stycken motorskydd,
ett fér varje motorfas. Motorskydden skyddar motorn dven d hillmomentet 4r
aktiverat.
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1.3.2 Rotationsvakt (DIP-omkopplare 4)

Tva olika rotationsvakter kan viljas. Dels RotoSens™ som ir en integrerad
elektronisk rotationsvake, dels en rotationsvakt med rotationsgivare.

RotoSens anvinder motorn som givare. Genom att lita styrenheten mita
belastningen pi motorn, kan man avgora om driviemmen har gitt av. Om
remmen gér av blir belastningen pd motorn lag. D4 dven virmevixlar rotorn
som roterar mycket litt ger lg belastning pa motorn krivs det att belastningen
mits dven under acceleration - man fir dé ett matt pa rotorns tréghetsmoment.
Efter 2 minuters drift med lig belastning gors belastningsmitning vid
acceleration. Ar driviemmen av ges larm, ir den hel upprepas belastnings-
mitningen vid acceleration forst efter ett dygn. Vid renblisningsdrift gors
mitning vid acceleration en géng per dygn.

Rotationsvakten med extern rotationsgivare kriver en magnet monterad pa
rotorns periferi. Magneten péverkar den externa givaren en ging per varv. Om
t.ex. remmen gar av och rotorn stannar, uteblir pulserna och larm ges. Tiden till
larm 4r varvtalsberoende och ir 24 sekunder vid maxvarv, 20 minuter vid min-
varv och ca 8 timmar vid renblésningsdrift.

OBSERVERA! For att kunna anvanda RotoSens far belastningen pa motorn
inte bli for 1ag. Den minsta diametern pa rotor och remskiva for respektive
storlek pa drivsystem maste vara:

EMX-R-15; Remskiva > 63 mm, Rotordiameter > 630 mm
EMX-R-25; Remskiva > 63 mm, Rotordiameter > 1200 mm
EMX-R-35; Remskiva > 100 mm, Rotordiameter > 2000 mm

Ar remskiva eller rotor mindre kan RotoSens inte anvindas, rotationsvakt
med givare kan dock alltid anvandas.

Rotationsvakterna larmar med driftindikering(display eller LED)och via larmre-
ldet (extern signal), motorn stannar inte vid detta larm.

Féljande funktioner finns for rotationsvakterna:

* DIP-omkopplare 4 (se kapitel 2.2.7 sida 17) i liget "OFF” (nedat), innebir
att den inbyggda rotationsvakten RotoSens 4r ansluten.

* DIP-omkopplare 4 i position "ON” (uppat), innebir att rotationsvakten dr
ansluten till en extern rotationsgivare.

* Ingen rotationsévervakning, DIP-omkopplare 4 méste ocksa stillas i liget
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”OFF”, och en bygel maste anslutas mellan plint 31 och 32 ("oF” visas nu i
displayen f6r Modell E).

1.3.3 Skydd av styrenheten

Styrenheten ir forsedd med 6ver- och underspinnings-évervakning. Vid éver-
respektive underskridande av de tillitna grinsvirdena for nitspinning kopplas
styrenheten ifrin och motorn stannar. D4 nitspinningen atergar till normalvir-
de gir motorn iging automatiskt.

Styrenheten har ett inbyggt motorskydd som skyddar mot éverbelastning, varfor
externt motorskydd ej erfordras. Vid dverbelastning bryts stromtillforseln till
motorn. For att dterstarta drivsystemet skall nitspinningen till styrenheten till-
filligt kopplas ifrdn i minst 5 sekunder.

Ett inbyggt kortslutningskydd skyddar mot kortslutning mellan motorfaserna
och mellan faserna och jord.

Tabell 3 Skydd och larmfunktioner

Skydds- Externt larm med Aerstart Aterstalining

funktion larmreldet av larm
Natfel,
Overspanning
Natfel Ja, omedelbart Automatiskt

awel, Automatiskt

underspanning
Forlarm, .

. Nej
rotationsvakt Motorn stannar
Rotationsvak €j

otationsvakt Ja 1)
Forlarm, .
motorskydd/ Nej ?ystemet gf)r t"re Automatiskt
i aterstartsforsok
Overlast
Motorskydd/ Manuell, Manuell,
overlast Ja, omedelbart bryt och slut bryt och slut
Kortslutning natspanningen natspanningen
1) RotoSens - manuellt, bryt och slut natspanningen.
Rotationsvakt med givare - automatiskt.

Emotron AB 01-3333-00r3
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2. Montering/anslutning

2.1 Montering

Bide motorn och styrenheten monteras oftast i virmevixlarens hélje. P4 s sitt
tar de ingen plats utanfdr och ir vil skyddade vid transport. Inbyggnad i rotorns
hélje 4r dven fordelakeigt ur storningssynpunkt (EMC). Motorn monteras
vanligen pa en fjidrande motorbrygga d4 kilrem anvindes. Dirmed f6rebyggs
problem som kan uppsta vid eventuellt orunda rotorer. Mellan motor och
motor-brygga bor vibrationsdimpare monteras, s3 att eventuella vibrationer
fran motorn inte fortplantar sig till motorbryggan och rotorns hélje.

Varmevaxlarrotor

Styrenhet

Il | Motor

Fig. 2 Virmevixlarrotor med drivsystem
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2.1.1 Extern givare for rotationsvakt (tillval)

Magneten till rotationsgivaren monteras pa virmevixlarrotorns periferi. Om
héljet runt virmevixlar rotorn ir magnetiske ledande méste magneten avisoleras
fran holjet. Rotationsgivaren monteras s att magneten passerar pa ett avstind
av 5-8 mm, se nedan.

OBSERVERA! Magnet och rotationsgivare skall inte monteras da RotoSens
anvands, dvs den integrerade elektroniska rotationsgivaren, DIP-
omkopplare 4. En extern givare maste dock anvandas nar varvtalsvisning
pa displayen onskas (géller modell E).

Magnet

Varmevaxlarrotor

Rotationsgivare

Amm

Fig. 3 Montering av rotationsgivare

2.2 Inkoppling

natspanning.

i VARNING! Restspanning finns kvar i 1 minut efter bortbrytning av

Motorn levereras med fast ansluten motorkabel for att forenkla monteringen av
drivsystemet. Kabeln 4r 2 m i EMX-R-15M och 2,5 m for EMX-R-25M och
EMX-R-35M. Motorkabeln kan inte forlingas p.g.a. att den i systemet
inbyggda elektroniska takometern kan stéras ut.

For att sikerstilla funktionen for EMX drivsystemet, dndra inte motorkabelns
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lingd. Om kabelns lingd dndras kan kan det piverka den inbyggda
takometerns funktion.

Separat yttre sikring pa <10 AT skall alltid installeras. Internt i drivsystemet
finns ingen sikring. Ett elektroniskt motorskydd ar integrerat i styrningen som
hela tiden 6vervakar motorn. Styrningen ir skyddad mot kortslutning i motorn.

Arbetsbrytare installeras mellan nit och styrning. Nir nitspinningen kopplas
bort fir man larm fér spanningsbortfall.

ning.

j VARNING! Strombrytare far ej kopplas in mellan motor och styr-

2.2.1 Vid avstangning

Nir virmevixlarrotorn 6nskas stingas av t.ex. under natten, kan detta géras
genom ett reld i serie med styrsignalen som bryter bort signalen till
styrsignalsplint 33. Man undviker d4 att fi larm p.g.a. nitavbrott. Givetvis kan
dven styrsignalen styras ned till sitt ldgsta virde for samma funktion. Med lig
styrsignal eller helt utan styrsignal gir drivsystemet i renblasningsdrift.

2.2.2 Rekommendationer for EMC
For att uppfylla det europeiska EMC-direktivet 89/336/ECC gillande

elektromagnetisk kompatibilitet méste foljande beaktas:

*  Motorkabeln skall férliggas sd nira virmevixlarholjet som méjligt. Om en
del av kabeln blir éver samlas den ihop till exempelvis en 8:a. Ytan som
kabeln innesluter skall goras sa liten som méjligt. Man kan anvinda eltejp
eller buntband for att gora detta.

FEL RATT

Fig. 4 Om en del av motorkabeln blir Gver samlas den ihop si att ytan som
innesluts blir sa liten som majligs.
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Det foreligger inga krav pé speciella EMC-forskruvningar.
I alla EMX-R finns ett inbyggt EMC-filter.

2.2.3 Prioritetsomkopplare / avfrostning / manuell
styrning

Ett férutbestimt varvtal kan beordras genom potentialfri slutning av prioritets-

ingangarna 34-35. Nir plint 34 sluts till plint 35 styrs varvtalet av prioritets-

potentiometern vilken 4r placerad vid DIP-omkopplarna i styrningen. Priori-

tetsomkopplaren har hogre prioritet 4n sommar/vinter-omkopplaren (endast

modell E) och styrsignalen.

Ombkopplaren kan anvindas vid t.ex. rengérning av rotorn, avirostning med
extern differenspressostat samt f6r manuell styrning av varvtalet.

2.2.4 Manuell styrning med 10 kOhm potentiometer
Drivsystemet kan enkelt styras manuellt med en 10 kOhm potentiometer vilken
ansluts enligt figuren.

Styrenhet

33
34

p 37

10 kOhm

2.2.5 Test-omkopplare

Styrningen ir forsedd med en test-omkopplare under locket mellan plintarna 37
och 41. I lige "ON” mjukstartar motorn och varvar upp till maxvarv oberoende
av andra signalkillor. I lige "OFF” (nedat) ir test-omkopplaren frinkopplad.

Test-omkopplaren kan dven anvindas for att kora motorn pa maxvarv om t.ex.
extern styrsignal inte finns tillginglig.

14 Montering/anslutning Emotron AB 01-3333-00r3



Extra kretskort i
modell E med LED-
[=———=\ display,
E-plint 51-58 samt
bygel J1

Fig. 5 Placering av inkopplingsplintar erc.

Positionsnummer Benamning
Natplint
Motorplint
Prioritetspotentiometer

Styrsignalplint

DIP-omkopplare

Test-omkopplare

Larmplint

0| N[O O] A W[N] PP

Driftsindikering i modell S, tva lysdioder

Emotron AB 01-3333-00r3 Montering/anslutning
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Extra kretskort i
modell E

[54] 5‘2| 5‘3I 54]55[56]57 rslsl

A4
é é + Potent|omet(zrzstyrn|ng
@

Kylatervinning 100€2-5k

51-52 Uteluftgivare
51-53 Franluftgivare

Analog utsignal
0-10V/20mA

Modell S och E
Larmreld 42-43

sluten vid larm

LInT=][2Ta 23 Ta 5 [6 ] r3|1l3|2L§,|34l35l36l37i"141|42l43l

/ [ —
A-F1T11-F4 - N N
- H]A \ | ] “Kylatervinning
=8 ions-gi Priotitetsomkopplare
%_ M Rotations-givare pp N
2 LN+ + -\ \ N
£ Styrsignal \
< AN
\ Vo o m— m— —
_ Anslutning av manuell \
10-F11 \ | styrsignal se kapitel 2.2.4

Fig. 6 Inkopplingsschema

2.2.6 Val av maxvarv

Maximalt varvtal kan begrinsas till 80% (200 varv/min) eller 60% (150 varv/
min). Denna funktion ir frimst avsedd att anvindas for rotorer mindre 4n ca
1,3 m nir man vill begrinsa maxvarvtalet och/eller vid anvindande av stdrre

remskivor.
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2.2.7 Installning av DIP-omkopplare

S v
owv \SRgnooon| |« 00008000
20 EOAOO000)|re,  |00O0G0O0
0-20v ﬂﬂﬂu i Rotationsriktning

o (Emanng | g [FO000OD
N T |~ i T

Med extern

rotationsgivare ﬁlﬂ D ; D D D D 100% EIND D D D D g E

aosers (IGO0 |2 donooogs

oo Jo0oooee

VARNING! DIP-omkopplarna far endast stillas om efter att nat-
A spanningen har brutits bort.
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2.2.8 Varvtalsregulator

Med DIP-omkopplare 5 i styrenheten kan tvi varvtalsregulatorer viljas. Den
ena regulatorn 4r mjukare och anvinds da fjidrande remmar som rundrem,
plattrem och fjidrande kilremmar 4r monterade. DIP-omkopplare 5 ska dd std i
lage "OFF”. Den andra regulatorn ir snabbare och styvare, den ir avsedd for

styva remmar si som kilremmar och homogena rundremmar. DIP-omkopplare
5 ska da sta i lige "ON”.

Om den styva regulatorn inte ricker till for jimn drift kan vid maxvarv = 100%

en dnnu styvare och snabbare regulator viljas genom att sitta DIP-omkopplarna
5 och 7 i lige "ON” samt DIP-omkopplare 8 i lige "OFF”.

d000m0eG

2.2.9 Parallellkoppling

Vid parallelldrift av flera roterande virmevixlare frin en styrsignal/givare maste
varje virmevixlarrotor férses med ett eget drivsystem (motor och styrenhet).

Styrsignalen ansluts till det forsta drivsystemet enligt inkopplingsanvisningen,
ovriga styrenheter ansluts genom att plint 33 respektive 34 pa de ovriga
styrenheterna ansluts dill plint 33 respektive 34 pd den forsta styrenheten.

DIP-omkopplarna i den forsta styrenheten stills in enligt "Instillning av DIP-
omkopplare”. I de 6vriga styrenheterna stills DIP 1 och 3 in enligt "Instillning
av DIP-omkopplare” medan DIP 2 alltid stills in enligt nedan:

Janooo0n

Styrenheterna larmar individuellt. Larmutgingarna kan kopplas parallellt eller i

serie for att erhalla grupplarm.

Modell E kan dven anvinda den analoga utsignalen for att styra andra
drivsystem. Plint 54(-) respektive 55(+) ansluts till 34(-) respektive 33(+).
DIP-omkopplarna stills in enligt "Instillning av DIP-omkopplare” pa alla
styrenheter.
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2.2.10 Kylatervinning, sommar/vinter-omkopplare

Med kyldtervinning menas det driftfall d4 uteluftens temperatur Sverstiger
franluftens temperatur. Genom att driva den roterande virmevixlaren pd
maxvarv fas en kyleffekt pd den inkommande luften. Enklast fir man kyl-
dtervinningsfunktionen genom att anvinda en extern regulator som har denna

funktion inbyggd. EMX-R styrs da via styrsignalen, ex. 0-10 V.

Om t.ex. extern regulator redan ir installerad kan man erhlla kylatervinnings-
funktionen genom att ansluta en separat differenstermostat direke till EMX-R,

plint 36-37.

Modell E har en inbyggd differenstermostat. Denna gér det mojligt att ansluta 2
stycken NTC-givare, 2000 Ohm ex. EGL 511, en i uteluftskanalen och en i
franluftskanalen direke till EMX-R, plint 51-53. D4 franluften ir kallare in
uteluften roterar rotorn med maxvarv, kylitervinning. D3 frinluften 4r varmare
in uteluften, normalfallet, regleras varvtalet av styrsignalen, virmeatervinning.

2.2.11 Analog utsignal (endast modell E)

0-20 mA eller 0-10 V proportionellt mot motorns varvtal. Fullt utslag, 20 mA
alternativt 10 V, erhills alltid vid det valda maxvarvtalet (60, 80 eller 100% av
motorns hogsta mojliga varvtal). 0-20 mA eller 0-10 V signal viljs med bygeln
J1 bakom styrplinten 51-58.

2.2.12 Potentiometer med lag resistans,

100 Ohm - 5 kOhm (endast modell E)
Vid styrning frdn en extern potentiometer med ett totalt resistansvirde mellan
100 Ohm och 5 kOhm ansluts 3 kablar till plint 56-58. DIP-omkopplarna
1-3 stills in som vid styrsignal 0-10 V.
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3. Underhall / felsokning

natspanningen. Test och DIP-omkopplarna far endast stallas om
efter att natspanningen har brutits bort.

i VARNING! Restspanning finns kvar i 1 minut efter bortbrytning av

3.1 Underhall

Motor och styrenhet 4r normalt underhéllsfria. Man bor dock regelbundet kon-
trollera att kablaget 4r felfritt och att alla fistskruvar sitter fast ordentligt.

3.2 Motormatning

Bryt nitspanningen. Lossa motorkablarna frdn styrningen. Mit
motorresistansen mellan 1-2, 3-4 och 5-6. Den skall vara:

15M: 30-90 Ohm; 25M: 5-15 Ohm; 35M: 5-15 Ohm

Resistansen fir inte skilja mer an 5 Ohm mellan faserna f6r 15M och inte mer
in 2 Ohm for 25M/35M. Kontrollera idven isolation mellan 1-3, 1-5, 3-5,
1-jord, 3-jord och 5-jord.

Obs! Nar isoleringsresistansen ska kontyrolleras ar det viktigt att motoraxeln
vrids langsamt (minst ett helt varv) for att méatningen ska bli korrekt.

3.3  Felsokning

Kontrollera att installationen 4r korrekt utford, t.ex. att kablarna ir ordentligt
avisolerade, inga 16sa kablar etc. och att DIP-omkopplarna ar ritt instillda.
Kontrollera att styrenheten och motorn har ritt storlek. Styrenhet Emotron
EMX-R-15S (eller E) fungerar endast med motorn Emotron EMX-R-15M osv.

Det gar alltid att provkéra drivsystemet med TEST-omkopplaren under locket
vid plint 37, se Fig. 5. Omkopplaren har tv4 fasta ligen, i position uppat s3
varvar motorn upp till maxvarv oberoende av styrsignalen, och i position nedét
styrs varvtalet av styrsignalen.

Om motorn inte gir upp i maxvarv eller féljer styrsignalen, kontrollera
DIP-omkopplarna 1-3 samt 7 och 8. Om virmevixlaren roterar at fel hall skall
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DIP-omkopplare 6 stillas om. Reset, vibrationer och ljud, inbyggda skydd mm

beskrivs i kapitlena beskrivning och montering/anslutning.

Vid byte av styrenheten skall hela den kapslade lidan med kretskort bytas.

Tabell 4  Felsokning

Larmindikering

Felorsak/atgard

S E Fel
Kontrollera drivsystemet genom att kéra
drivsystemet med testomkopplaren vid
Gron lys- o plint 37. Motorn skall varva upE) till
diod blinkar U / R:enblasmng/ maxvarv. Varvgr motorn upp pa test-
langsamt A lag styrsignal | omkopplaren finns felet externt.
Finns styrsignalen mellan 33(+) och
34 (-)?
Ar + och - skiftade?
Réd och Drivsystemet har bytt till mjukare varv-
gron lysdiod Forlarm, talsregulator darfér att motoraxeln rycker
blinkar Pg rotationsvakt | kraftigt. Kontrollera att drivremmen inte
snabbt slirar i remskivan.
Rotorn star stilla; kontrollera drivrem-
men.
Rotorn roterar; kontrollera att indikering
sker nér magneten passerar rotations-
givaren, se kapitel driftindikering, om inte
Rod lysdiod byt rotationsgivare. Anvands RotoSens
blinkar F3 Rotationsvakt | kontrolleras att rotorn eller remskivan
shabbt inte &r mindre &n 630 mm respektive
63 mm.
Kontrollera rotationsgivarens funktion:
Anvand en multimeter for att mata
mellan plint 31 och 32, korrekt givare
ger < 1V ndr magneten passerar givaren.
. ) Motorskyddet har st ut p.g.a. for hég
Rod lysdiod R R belastning. Efter en avsvalningstid pa 10
lyser och Foérlarm, Gver- ; .
gron lyso- F5 last/motor- mlngter atfarsta"rtarsystemet auto-
) : matiskt. Loser Overlast-skyddet ut 3 ggr
kiod blinkar skydd . . - .
snabbt inom 120 m|rjuter stangs drivsystemet
av, se vidare overlast (F5).
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Tabell 4  Felsokning

Larmindikering

Felorsak/atgard

S E Fel
Motorskyddet har I6st ut p.g.a. for hég
belastning. Kontrollera att motorkablarna
ar korrekt anslutna, se kapitel inkoppling.
Kontrollera &ven att rotorn inte karvar
och att diametern f6r rotor och remskiva
Rod lysdiod Overlast/ stammer med Tabell 9. Om fel remskiva
lyser F5 motorskydd har monterats, byt remskiva eller andra
maxvarvtal med DIP-omkopplare 7 och 8
enligt kapitel 2.2.7 sida 17.
Om felet kvarstar, utfér motormatning.
Byt motorn om den &r defekt. Om motorn
ar felfri, byt styrenheten.
Ingen lys- ) Natspanning | Kontrollera att 230 VAC +-15% ar anslu-
diod lyser saknas tet till natplinten.
R&d och Over- T ) )
gron lysdiod F / spanning Natspanningen dverstiger 264 VAC
blinkar lang- Und j
samt alter- FE nAerspan- | Natspanningen understiger 196 VAC
nerande ning
R6d och
gron lysdiod L
. Jordslutning i
blinkar FE motorn e
shabbt alter- Bryt natspanningen, kontrollera motorka-
nerande belns anslutning och att ratt motor ar
Kortslutning i | ansluten. .
F 7 motorn Om felet kvarstar, utfor motormatning.
R&d lysdiod Byt motorn om den &r defekt. Om motorn
blinkar lang- FH ar felfri, byt styrenheten
Avbrott i
samt
Fq motorn
Kontrollera remspanningen.
. Om DIP-omkopplare 5 = OFF och en styv
g/.lg:gm gar rem har monterats, &ndra
) varvtalsstyrningen genom att stalla DIP-
omkopplaren i lage ON.
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4, Tekniska data

Tabell 5 Tekniska data

EMX-R
Funktion
15 25 35
Varvtal [varv/min] 5-250
Vridmoment? [Nm] 1,5 4 6
Effekt [W] 40 100 160
% Rotationsriktning Valfri
g Renblasningsdrift Inbyggd funktion
Motorskydd Inbyggd funktion
(I\j/létj]kstart/—stopp [sekun- 15/15 25/25 35/35
Larmutgang Véaxlande kontakt, max 5 A 230 VAC
Natspanning 230 VAC +15%, 50/60 Hz
*E Strom [A] 0,7 1,3 1,7
E Styrsignal 0-10v, 2-10V, 0-20V fassnitt., 0-20mA, 4-20mA,
10 kOhm potentiometer
Skyddsklass IP 54
Vikt, styrning [kg] 1.4 1.7
- Vikt, motor [kg] 5 8 11
:g Anslutningar 1 st M12 och 4 st M20
é Omgivningstemp. -30-+40°C
Takometer Elektronisk takometer, takometerkabel behdvs ej
EMC, Emission EN 61000-6-3/ EN 61000-6-4
EMC, Immunitet EN 61000-6-2

1)

Vridmomentet &r konstant éver hela varvtalsomradet.
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4.1 Drivsystemets driftsfall vid olika

styrsignaler
Drivsystemet har en inbyggd linjiriseringsfunktion som ger en linjir funktion
mellan styrsignalen och rotorns verkningsgrad, istillet for att varvtalet ir pro-
portionellt mot styrsignalen. Detta ger en god forutsittning for stabil temper-

aturreglering.

Motor varvtal [rpm]
250 + 100%
200 4 80%
150 —+ 60%
Styr-
1 | signal
Renblasning —t= ; S
2 varv/10 min. Renblasning Max. varv
Styrsignal Renblasning Max. varv
o-10V 1,5V 9,7V
2-10V 3V 9,7V
0-20V 3V 19,4V
4-20 mA 6 mA 19,4 mA
0-20 mA 3mA 19,4 mA

Tabell 6 Modellbeteckningar motorer

Artikelnummer Beteckning Anmarkning
01-2160-00 EMX-R-15M Kabel 2,0 m
01-2162-00 EMX-R-25M Kabel 2,5 m
01-2163-00 EMX-R-35M Kabel 2,5 m
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Fig. 7 Dimensioner, motor.

Tabell 7 Dimensioner, motor (mm)

EMX-R F FA FB FC H HA HB HD
15 88 96 10 7 56 8 119 | 134
25 82 140 |12 81 10 173 180
35 109 140 |12 81 10 173 180

EMX-R K K1 K2 L LA LC
15 14j6 5h9 |20 113 |30 145 | 110
25 14j6 5h9 | 20 114 |35 152 | 160
35 14j6 5h9 |20 141 |35 179 160
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Tabell 8 Modellbeteckningar styrningar

Artikelnummer Beteckning
01-2170-11 EMX-R-15S
01-2171-11 EMX-R-15E
01-2174-11 EMX-R-25S
01-2175-11 EMX-R-25E
01-2176-11 EMX-R-35S
01-2177-11 EMX-R-35E
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Fig. 8  Dimensioner, styrenhet (mm)
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4.2

Tabell 9 Val av storlek pa drivsystem och remskiva

Val av storlek pa drivsystem och remskiva

diameter | EMXR | GETler | mavan | SRR
[mm] modell [mm] %] [varv/min]
700 15 63 60 13,5
700 15 30 100 10,7
900 15 63 60 10,5
900 15 40 100 11,1
1100 15 63 80 11,5
1100 15 50 100 11,4
1300 15 71 80 10,9
1300 15 63 100 12,1
1500 15 71 100 11,8
1700 25 80 100 11,8
1900 25 80 100 10,5
2100 25 100 100 11,9
2300 25 100 100 10,9
2500 25 100 100 10,0
2700 35 118 100 10,9
3100 35 140 100 11,3
3500 35 140 100 10,0

OBSERVERA! Hogre rotorvarvtal én de som ar angivna i tabellen ovan okar
belastningen och en storre storlek pa drivsystem kan behévas. Aven rotor-
tatningar som ligger an hart mot rotorn kan medfora att en storre storlek
behovs. Rotorer som har hog kapacitet att absorbera vattenanga t. ex.
torkrotorer i system for sorptiv kyla kraver storre drivsystem, se separat
dokumentation.

Emotron AB 01-3333-00r3

Tekniska data 29




4.3 Tilloehor och dokumentation

Tabell 10 Tillbehor

Artikelnummer Beteckning
01-2184-00 Rotationsgivare med magnet M12 x 75 mm
01-3549-00 Rotationsgivare med magnet M12 x 35 mm
01-3660-00 Kabelférskruvningar till styrning 15-35
01-2182-00 Vibrationsdéampare expander
01-2183-00 Vibrationsdampare M6

01-2183-00

01-2182-00

Fig. 9 Monteringssatser med vibrationsdimpning till mororn

Tabell 11 Bruksanvisningar

Artikelnummer Beteckning
01-3333-00 Svensk bruksanvisning
01-3333-01 Engelsk bruksanvisning
01-3333-02 Tysk bruksanvisning
01-3333-03 Hollandsk bruksanvisning
01-3333-05 Dansk bruksanvisning
01-3333-06 Norsk bruksanvisning
01-3333-07 Finsk bruksanvisning
01-3333-08 Fransk bruksanvisning
01-3333-13 Polsk bruksanvisning
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5. Appendix

Inkopplingsetikett

Model E (optional)

51-52-53 Kylatervinning, Heat recovery on cooling,

Kalteriickgewinnung

I §)

=] 11 Eoiv”

1 2 3
[51]52]53]54]55]56]57]58]

+

5455  Analog ut, Analogue out, Analog aus
56-57-58 Pot. Styrning, Pot. Control, Pot. Betrieb 1000hm -
Skohm
STYRSIGNAL ROTATIONSVAKT REMTYP ROT. RIKTNING MAX. VARVTAL
CONTROL SIGNAL ROT. MONITOR TYPE OF BELT ROT. DIRECTION MAX. R
STEUERSIGNAL ROT. GEBER RIEMENTYP DREHRICHTUNG MAX. DREHZAHL
Ja, Yes, Ja v [0 100%
o on on
Model S jouaaooy  [ooosooy  [0000wD
Nej, No, Nein O =
on on
A\ Uooeoopy)  [Duooaogg)  [onooaoy
Restspanning 31-32 Rotationsgivare, Rotation sensor,
Residual voltage Rotationsgeber
Restspannung 33-34 Styrsignal, Control signal,
Steuersignal TEST PA
34-35 Prioritetomkopplare, Priority switch, TEST ON .
NAT MOTOR Prioritétsschalter TEST EIN LARM RELA
MAINS MOTOR 36-37 Kylatervinning, Heat recovery on ALARM RELAY
NETZ MOTOR cooling, Kalteriickgewinnung ' ALARM RELAIS
[LIN]L] [L]a]2]3]4]5]6] [31]32]33]34]35]36]37] U

42-43 Slutande vid larm

‘ PRIORITETSPOT. TEST AV Closed on alarm
PRIORITY POT.  TEST OFF
L N L PRIORITAT POT.  TEST AUS Geschlossen bei Alarm

2 A

g

3

8

g
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Modell S

GRON GREEN GRUN

Langsamt blinkande
Snabbt blinkande
Lyseri2s

Slowly flashing
Fast flashing
Lit for 2 sec.

Langsam blinkend
Schnell blinkend
Leuchtet 2 Sek. lang

ROD RED ROT

Blinkande
Lyser

Flashing
Lit

Blinkend
Leuchtet

VARNING!

WARNING!

Renblasningsdrift
Drift

Magneten passerar
rotationsgivaren

Cleaning operation
Operation

The magnet passes the
rotation sensor

Intervallbetrieb
Betrieb

Rotormagnet passiert
Rotationsgeber

Rotationslarm
Overlast

Rotation alarm
Overload

Rotationsalarm
Uberlast

ACHTUNG!

Modell E

Integrerad elektr. rotationsvakt
Integrated electr. rotation moni
Integrierter elektr. Rotationswachter

Rotorvarvtal; Ext. rotationsgivare
Rotor speed; Ext. rotation sensor
Rotordrehzahl; Ext. Rotationsgeber

Renblasningsdrift
Cleaning operation
Intervallbetrieb

Signal fran extern rotationsgivare
Signal from external rotation sensor
Signal von externem Rotationsgeber

Rotationslarm
Rotation alarm
Rotationsalarm

Overlast
Overload
Uberlast

VARNING! WARNING! ACHTUNG!

Bryt spanningen innan locket 6ppnas
Turn off supply before removing cover

Bryt spanningen innan locket 6ppnas
Turn off supply before removing cover k
( Geréat vor dem Offnen vom Netz trennen

Gerit vor dem Offnen vom Netz trennen

emotron

emotron
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