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Turvamaaraykset

Asennus
*  Lue koko kiyttoohje ennen asennusta ja kiyttéonottoa.

¢ Laitteen saa asentaa vain tehtiviin valtuutettu henkildsto.

e Tybssd on otettava huomioon sihkélaitteiden asennusta ja kiyttod koskevat
yleiset ehdot ja mairdykset.

¢ Henkil6- ja konevaurioilta suojaavat toimenpiteet on tehtivi paikallisten
vaatimusten ja miiriysten mukaisesti.

*  Kiytolaite EMX-R on tarkoitettu kiinteddn asennukseen.
¢ Johtoja ei saa kytkei tai irrottaa niin kauan kuin virta on kytkettyni.

e Tarkasta ennen laitteiston kiyttd6nottoa, ettd sen liitinnit on tehty oikein,
ks. ohjeet luvusta Asennus/liitinti.

¢ Takuu ei kata virheellisesti asennuksesta tai kiytostd aiheutuneita vikoja.

Kaytto

e Kiyton aikana suoritettavat kiyteolaitteen mittaukset saa suorittaa vain
liittimistd ja ne saa tehdd vain valtuutettu henkilgsts. HUOM! Noudata
erittdin suurta varovaisuutta.

*  Yksikoitd ei saa avata tai purkaa kiytén aikana.

Purkaminen ja romuttaminen
¢ Tuote on suunniteltu vastaamaan RoHS direktdiivid, ja pitdi kisitelld ja
kierritelld paikallisten asetusten mukaisesti.

Emotron AB 01-3333-07r3



Emotron AB 01-3333-07r3



Sisallys

1.1
1.2
1.3
1.3.1
1.3.2
1.3.3

21
211
2.2
221
222
223
224
2.25
2.2.6
2.2.7
2.2.8
2.29
2.2.10
2211
2.2.12

3.1
3.2
3.3

KUVAUS ..uiiiiinmmeeecssssissnnsnnssssssssssssssn s s s s nsnssssssssssnssnnnnnsnsssnssssnsnsnnnnns 3
JONAANTO .. e 3
TUOTEET et 3
Kayton merkkivalot/rakenteen sisaltamat toiminnot.......cccceccevciercceennne 4
Automaattinen puhtaaksipuhallus/pitomomentti
Kierroslukuvahti (DIP-KYtKIN 4) ...ccceeeoeeiereeeieeceseesesseeseesseeeseeseesseesaeenne
OhjausyksiKON SUOJAAMINEN .....ceveeeeereeeeereeeee et see e s ssae e eneeeeens 7
Asennus/litanta ... s 9
Asennus

Kierroslukuanturi

[ =Y a1 - TSRS

SUIKEMINEN <.ttt s e sne s e r e e 11
EMC-SUOSITUKSET ...eereteeeereereereeree sttt s 11
Prioriteettikytkin/sulatus/ohjaus KASin .....cc.cceeceevereerseriesseceenceeneene 12
Ohjaus kasin 10 kOhmin potentiometrilla........cccoeceeeveercerreeeeererceeeene 12
TESTKYLKIN e 13
MaksimikierrosIuvun valinta.......ccoceecereenieeseeseesereeeere e 14
DIP-KyKimien @SETUKSEL......ccueriieieiie e csee sttt 15

Kierrosluvun saadin
Rinnakkaiskytkenta
Jaahdytyksen talteenotto, kesa/talvi-kytKin .....cccceeeceveeeceerceecccenenncenee, 17
Analoginen lahtdsignaali (vain E-mallissa)
Pienivastuksinen potentiometri, 100 Ohm-

5 KOhM (Vain E-Malli) ceceereeeeeeseeeeeeeeec et ses e e eeees 17
Huolto/vianetsinta .........corecceeeccrrrc e 19
HUOMO ettt e eme e e 19
MOOTLOFIN MITLAUS ... e 19

Vianetsinta

Tekniset tiedot .........ccvvremmmmmminiiirrre e 23

Emotron AB 01-3333-07r3 1



41
4.2
4.3

Kayttolaitteen kayttd eri ohjaussignaaleilla .....coccevcerveeceeriiencnneincennens 24

Kayttolaitteen ja hihnapyoran koon valinta........cccccceveceeiceecceecceeecnenn. 27
Tarvikkeet ja asiaKirjat.... ..o 28
I 29

Emotron AB 01-3333-07r3



1. Kuvaus

1.1 Johdanto

Emotron EMX-R on sarja kierroslukuohjattuja kiyttolaitteita, jotka on suunni-
teltu erityisesti pyorivien limménvaihtimien kiyttoon. Kiyteolaite koostuu
moottorista ja sithen kuuluvasta ohjausyksikdsti.

Emotron EMX-R korvaa tdysin kiyttojirjestelmidc Emotron EMS-VVX 1, 2-
4N, 2-4N/ET ja 2-4EM seki kiyttdjirjestelmit Emotron EMS-VVX 15, 25 ja
35. Kaikki mainitut kiyttdjirjestelmit on tdysin korvattu Emotron EMX-R-
kiyttojirjestelmalli.

Uusi kiyttolaite Emotron EMX-R perustuu edeltijiensi tapaan SR-mootto-
reihn (SR=Switched Reluctance). Nimi moottorit mahdollistavat jopa 3,5 m
suuruisten limménvaihdinroottoreiden vaihteettoman kiyton.

Lammonvaihdinroottori

CJ Kayttolaite

' | Moottori

10-FO8

Fig. 1 Emotron moottori ja kéiyttolaite pyoriviin limmdinvaibtimiin.
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1.2 Tuotteet

Emotron EMX-R-kiyttslaitteita on kolmea kokoa enintidin 3,5 m:n
roottoreille. Laitekoot ovat 15, 25 ja 35 (muiden roottorikokojen tapauksessa
ota yhteys paikalliseen edustajaan tai Emotron AB:hen). Kiyttolaitekoot on
suunniteltu moottorikokojen mukaan. Kiyttslaite EMX-R-15S (tai E) sopii
vain moottorille EMX-R-15M ja niin edelleen.

Ohjausyksikkod on kahta eri mallia, S ja E. E-mallissa on ylimairiinen

piirikortti lisdtoimintoja varten.

Lammonvaihdinrootto-
Malli Toiminnan ilmaisin rin_ maksimihalkaisija
(mm)

Kaksi punaista tai vihreda LED-
valoa 1500
EMX-R- 15E LED-nayttd

EMX-R- 15S

Kaksi punaista tai vihreda LED-
valoa 2500
EMX-R- 25E LED-naytto

EMX-R- 25S

Kaksi punaista tai vihreaa LED-
valoa 3500
EMX-R- 35E LED-nayttd

EMX-R- 35S

S-mallin sisiinrakennetut toiminnot:

¢ Automaattinen puhtaaksipuhallus.

¢ Kierroslukuvahti - integroitu elektroninen tai ulkoisella kierroslukuanturilla.
e Hilytysrele

o Testikytkin

*  Vaihtokytkin/sulatus

¢ Ulkoisella limpétilan sidtimelld varustettu kylmin ilman talteenotto.
E-mallissa on S-mallin toimintojen lisiksi my®s:

* Roottorin pydrimisnopeuden niyttd yksikoissd r/min, kun ulkoinen
kierroslukuanturi on kytketty.
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* Analoginen lihtsignaali proportionaalisesti moottorin kierroslukuun
nihden.

¢ Ulkoisilla limpétila-antureilla varustettu kylmin ilman talteenotto.

* Tulo potentiometrille, alhainen resistanssi, 100 Ohm-5 kOhm.

*  Valmius sarjakytkentdin.

1.3

Kayton merkkivalot/rakenteen sisaltamat
toiminnot

S-mallissa kiyton merkkivaloina on kaksi valodiodia, vihred ja punainen, ja

E-mallissa on LED-niyttd. Ne toimivat seuraavasti:

Vihrea

Vilkkuu hitaasti - Puhtaaksipuhallus/Alhainen ohjaussignaali.

Vilkkuu nopeasti - Kaynnissa, moottori pyorii jatkuvasti.

Palaa kaksi sekuntia - Magneetti ohittaa kierroslukuanturin.

Palaa - ROTOSENS mittaa moottorin kuormituksen kiihdytettaessa.

Punai-
nen

Halytyksen valodiodi palaa koko ajan tai vilkkuu, ks. myos vianetsintaa

kasitteleva luku.

Emotron AB 01-3333-07r3 Kuvaus
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0 / Puhtaaksipuhallus. Matala ohjaussignaali.

Roottorin kierrosluku r/min. Naytt6 alussa roottori/moottori valityksen
EE mukaan = 1:25. Roottorin oikea kierrosluku nakyy kierroslukuvahdin 2
: pulssin jalkeen. Nayttd 0,2—99 r/min.

RotoSens on valittu DIP-kytkimella (4), eika kierroslukuanturia ole kyt-
ar | ketty.

Palaa kaksi sekuntia, kun magneetti ohittaa kierroslukuanturin.

RotoSens mittaa moottorin kuormituksen kiihdytettaessa.

o

5 Naytéssa on kesakayttd/jaahdytyksen talteenotto.

F Ei kierroslukuvahtia - DIP 4 OFF-asennossa ja hyppyjohdin
o litinten 31 ja 32 valilla.

Halytys ilmaistaan F-kirjaimella ja numerolla, ks. myds vianetsintaa
FH kasitteleva luku.

1.3.1 Automaattinen puhtaaksipuhallus/pitomomentti
Kun ohjaussignaali on alhainen, <1,5 V / 0-10 V, kiyttolaite vaihtaa
puhtaaksipuhallukseen. Puhtaaksipuhalluksen aikana moottoriakseli py®rii 2
kierrosta 10 minuutin vilein, miki vastaan noin 30 astetta roottorissa. Niin
hidas pydrimisliike ei juurikaan tuota limpd4, vaan pitdd limménvaihtimen
roottorin ainoastaan puhtaana.

Roottoritiivisteet pitdvit useimmiten roottorin paikallaan, mutta jos tiivisteet
eivit ole roottoria vasten eiki ilmavirta ole kohtisuorassa roottoriin nihden,
ilmavirta voi saada roottorin pyorimain. Tahattoman limmon talteenoton
vélttimiseksi tdssa tilanteessa kiytetddn automaattisesti moottoria
pitomomentin aikaansaamiseksi, joka pitii roottorin paikallaan.

Kun kiyttélaite on puhtaaksipuhalluksella ensimmiisen kerran virran
kytkemisen jilkeen, pitomomenttia ei kytketd piille, silld useat
limménvaihdinten roottorit eivit tarvitse aktiivista pitomomenttia pysyikseen
paikallaan. Pitomomenttia tarvitseva roottori alkaa pyérid hitaasti. Kdyttolaite
jarruttaa vauhdin heti nollaan ja kytkee timin jilkeen pitomomentin aina, kun
roottorin on pysyttivi paikallaan. Niin kiyteslaite oppii, mitki roottorit

6 Kuvaus Emotron AB 01-3333-07r3



tarvitsevat pitomomenttia ja mitki eivit. Pitomomentti on vihintidin 50%
suurempi kuin viintémomentti, joka tarvittiin kiyttd6n ennen pysdytysti.

Jos pitomomentti on aktivoituna ja [limmonvaihtimen roottoria pyoritetddn
kisin kdyttohihnasta, momentti kasvaa asteittain.

Pitomomentti muodostetaan moottorin vaiheeseen menevilld virralla, mitd
suurempi momentti tarvitaan, sitd suurempi on virta. Virta muodostaa ddnen,
joka voimistuu virran kasvaessa. Ohjausyksikdssi on sisiinrakennettuna kolme
mootorisuojaa, yksi kullekin moottorivaiheelle. Moottorisuoja suojaa moottoria
myds pitomomentin ollessa aktivoituna.

1.3.2 Kierroslukuvahti (DIP-kytkin 4)

Valittavana on kaksi erilaista kierroslukuvahtia. Joko RotoSens, joka on
integroitu elektroninen kierroslukuvahti, tai kierroslukuanturilla varustettu
kierroslukuvahti.

RotoSens kiyttdd moottoria anturina. Antamalla ohjausyksikén mitata
moottorin kuormitus voidaan piitelld, onko kidyttohihna katkennut. Jos hihna
katkeaa, moottorin kuormitus vihenee. Koska myés kevyesti pyorivit roottorit
kuormittavat moottoria vain vihin, kuormitus pitid mitata myos
kiihdytettdessd - ndin saadaan mitta roottorin hitausmomentille. 2 minuutin
kevyen kuormituksen jilkeen tehddin kuormitusmittaus kiihdytettdessi. Jos
kiyttohihna on poikki, annetaan hilytys, jos se on ehji, kuormitusmittaus
kiihdytettdessd toistetaan vasta vuorokauden kuluttua. Puhtaaksipuhalluskiytds-
sd mittaus kiihdeytettdessi suoritetaan kerran vuorokaudessa.

Ulkoisella kierroslukuanturilla varustettu kierroslukuvahti vaatii magneetin
asentamista roottorin ulkokehille. Magneetti aktivoi ulkoisen kierroslukusenso-
rin kerran jokaisella kierroksella. Jos esim. hihna katkaeaa ja roottori pysihtyy,
pulssit jddvit pois ja annetaan hilytys. Hilytyksen viive riippuu kierrosluvusta ja
on suurimmalla kierrosluvulla 24 sekuntia, pienimmilli kierrosluvulla 20
minuuttia ja puhtaaksipuhalluskiytossd 8 tuntia.
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TARKEAA! RotoSens-kierroslukuvahdin kaytto edellyttaa, etta moottorin
kuormitus ei ole liian pieni. Lammoénvaihtimen roottorin ja hihnapyéran
kayttolaitekohtaisen vahimmaishalkaisijan tulee olla:

EMX-R-15; Hihnapyora > 63 mm, lammonvaihtimen roottori > 630 mm
EMX-R-25; Hihnapyéra > 63 mm, lammonvaihtimen roottori > 1.200 mm
EMX-R-35; Hihnapyora > 100 mm, lammonvaihtimen roottori > 2.000 mm

Jos hihnapyora tai roottori on pienempi, RotoSens -kierroslukuvahtia ei voi
kayttaa, sen sijaan anturilla varustettua kierroslukuvahtia voi aina kayttaa.

Kierroslukuvahti antaa hilytyksiid toiminnan ilmaisinten (ndytts tai LED-valo)
ja hilytysreleen (ulkoinen signaali) kautta. Tami hilytys ei pysiytd moottoria.

Kierroslukuvahdissa on seuraavat toiminnot:

e DIP-kytkin 4 (katso chapter 2.2.7 page 17) "OFF"-asennossa (alhaalta)
tarkoittaa, ettd sisiinrakennettu elektroninen kierroslukuvahti RotoSens on
kytkettyna.

e DIP-kytkin 4 "ON"-asennossa (ylhiilld) tarkoittaa, et kierroslukuvahti
kiytead ulkoista kierroslukuanturia.

* Ei kierrosluvun valvontaa, DIP-kytkimen 4 on oltava myos "OFF"-
asennossa, ja liitinten 31 ja 32 vililld on oltava hyppyjohdin (mallin E
ndytolld nikyy nyt teksti "oF").

1.3.3 Ohjausyksikoén suojaaminen

Ohjausyksikké on varustettu yli- ja alijinnitteen valvonnalla. Jos verkkojinnit-
teen sallitut raja-arvot ylitetddn tai alitetaan, ohjausyksikks kytkeytyy pois
pdiltd ja moottori pysihtyy. Verkkojinnitteen palautuessa normaaliksi moottori
kiynnistyy automaattisesti.

Ohjausyksikon rakenteeseen kuuluu moottorin ylikuormitussuoja, jolloin
erillistd moottorisuojaa ei tarvita. Ylikuormitussuoja katkaisee moottorin virran.
Ohjausyksikén verkkovirta on katkaistava vihintiin 5 sekunnin ajaksi
kiyttolaitteen kdynnistimiseksi uudelleen.
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Sisddnrakennettu oikosulkusuojaus suojaa moottorivaiheiden vilisiltd seka
moottorivaiheiden ja maan vilisiltd oikosuluilta.

Taulukko 1 Suoja- ja héilytystoiminnot

leen

Suoja Ulkoinen halytys Uudelleen- Halytyksen
toiminto halytysreleella kaynnistys palautus
Verkkovika,
ylijannite o s .
Kyllg, Valitdn Automaattinen

Verkkovika, .

R Automaattinen
alijannite
Esihalytys, Ei
kierroslukuvahti Moottori ei

i i pysahdy
Kierroslukuvahti Kylla 1)
Esihalytys, Jarjestelma yrit-

S . . 1448 kaynnistaa .
moottorisuoja/ yli- | Ei Automaattinen
. uudelleen kolme
kuormitus
kertaa

Moottorisuoja/ Késin, katkaise | K&sin, katkaise
ylikuormitus R, verkkovirta ja verkkovirta ja

] Kylld, Valiton kytke se uudel- | kytke se uudel-
Oikosulku

leen

1) RotoSens - kasin, katkaise verkkovirta ja kytke se uudelleen.
Anturilla varustettu kierroslukuvahti - automaattinen.

Emotron AB 01-3333-07r3
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2. Asennus/liitanta

2.1 Asennus

Sekd moottori ettd ohjausyksikkd asennetaan useimmiten limménvaihtimen
vaippaan. Siten ne eivit vie tilaa ulkopuolelta ja ovat kuljetuksen aikana hyvin
suojattuja. Sijainti roottorin vaipassa on hyvi myés hiirividen (EMC)
vilttdmiseksi. Moottori asennetaan kiilahihnaa kiytettiessi tavallisesti
jousitettuun moottorikehykseen. Niin voidaan vilttdd ongelmat, jotka voivat
aiheutua pydreytensi menettineistd roottoreista. Moottorin ja moottorikehyk-
sen viliin on asennettava tirininvaimentaja, joka estii moottorin tirinin
siirtymisen moottorikehykseen ja roottorin vaippaan.

%‘mmmmmmnm
=

Dhjausyksikkd

Vv

Moottori

|

/4

10-FO8

Fig. 1 Limmonvaibdinroottori ja ohjausjérjestelmd
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2.1.1 Kierroslukuvahdin ulkoinen anturi (lisavaruste)
Kierroslukuanturin magneetti ruuvataan kiinni limménvaihtimen roottorin
kehille. Jos limménvaihtimen roottoria ymparoivd vaippa on magneettisesti
johtavaa, magneetti on eristettivi vaipasta. Kierroslukuanturi asennetaan siten,
ettd magneetti ohittaa sen 5-8 mm:n etdisyydelld, ks. alla.

HUOM! Magneettia ja pyorimisnopeusanturia ei saa asentaa, jos kaytetaan
sisaanrakennettua RotoSens-kierroslukuanturia ja DIP-kytkin on alhaalla.
Mallissa E pitaa kayttaa ulkoista kierroslukuanturia, jos roottorin nopeus
halutaan nayttaa.

Magneett

Lammaonvaihtimen-
roottori

Kierroslukuanturi

Amm

Fig. 2 Kierroslukuanturin asennus.

2.2 Liitanta

VAROITUS! Jdanndsjannitetta esiintyy 1 minuutin ajan verkkovirran
A katkaisemisen jalkeen.

Moottorissa on toimitettaessa kiintedsti asennettu moottorikaapeli
kiyttolaitteen asennuksen helpottamiseksi. Kaapeli on 2 m EMX-R-15M:ssi ja
2,5 m EMX-R-25M:ssd ja EMX-R-35M:ssi.

EMX-ohjausjirjestelmin toiminnan varmistamiseksi moottorikaapelin pituutta
ei saa muuttaa. Tami voisi hiiritd jirjestelmiin asennetun elektronisen kierros-

lukumittarin toimintaa.
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Lisiksi on aina asennettava erillinen ulkoinen varoke <10 AT. Kiyttolaitteen
sisilld ei ole varoketta. Ohjausyksikkoon on integroitu elektroninen
moottorisuoja, joka valvoo moottorin toimintaa jatkuvasti. Ohjausyksikks on
suojattu moottorin oikosululta.

Verkon ja ohjausyksikén viliin asennetaan tydkytkin. Kun verkkovirta
kytketiin pois, laite hilyttdd virran katkeamisesta.

VAROITUS! Moottorin ja ohjausyksikon valiin ei saa asentaa kat-
A kaisijaa.

2.2.1 Sulkeminen

Kun limménvaihtimen roottori halutaan sulkea esim. ydksi, se voidaan tehdi
sarjareleen kautta ohjaussignaalilla, joka katkaisee signaalin ohjaussignaaliri-
maan 33. Tilloin viltetddn verkkovirran katkeamisesta aiheutuva hilytys.
Ohjaussignaali voidaan tietenkin my®s ohjata alas saman toiminnon alimpaan
arvoon. Kiyttolaite siirtyy puhtaaksipuhallukseen, kun ohjaussignaali on
alhainen tai se puuttuu.

2.2.2 EMC-suositukset

Eurooppalaisen sihkdmagneettista yhteensopivuutta koskevan EMC-direktiivin
89/336/ETY:n noudattamiseksi on otettava huomioon seuraavaa:

*  Moottorikaapeli on asetettava mahdollisimman lihelle limménvaihtimen
vaippaa. Jos kaapeli on liian pitk, se voidaan koota esimerkiksi
kahdeksikoksi. Kaapelin sisdin jadvin pinnan tulee olla mahdollisimman
pieni. Kaapelin kokoamiseen voi kiyttai sihkoteippid tai nippusidetti.
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OIKEIN

VAARIN

Fig. 3 Jos moottorikaapeli on liian pitki, se kootaan mahdollisimman pieneen
tilaan.

Ruuviliitoksille ei ole erityisia EMC-vaatimuksia.

Kaikissa EMX-R-laitteissa on EMC-suodatin.

2.2.3 Prioriteettikytkin/sulatus/ohjaus kasin

Mairitty kierrosluku voidaan valita sulkemalla prioriteettitulot 34-35
jannitteettomisti. Kun rima 34 liitetddn rimaan 35 kierroslukua ohjaa
prioriteettipotentiometri, joka sijaitsee ohjauksessa DIP-kytkinten luona.
Prioriteettikytkimelld on korkeampi prioriteetti kuin kesi/talvikytkimelld (vain
E-mallissa) ja ohjaussignaalilla.

Kytkinti voidaan kiyttdd esimerkiksi roottoria puhdistettaessa, ulkoisella
paine-erokytkimelld sulatettaessa sekd kierrosluvun ohjaukseen kisin.

2.2.4 Ohjaus kasin 10 kOhmin potentiometrilla

Kiyteolaitetta on helppo ohjata kisin 10 kOhmin potentiometrilld, joka
kytketdin kuvan osoittamalla tavalla.

Ohjausyksikkd

33
34

p 37

10 kOhm
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2.2.5 Testikytkin

Ohjausyksikdssi on testikytkin kannen alla rimojen 37 ja 41

vililli. ON-

asennossa moottori kdynnistyy pehmeisti ja kiihtyy maksimikierroksille muista
signaalildhteistd riippumatta. Testikytkin on poissa pailtd OFF-asennossa

(alaspiin).

Testikytkintd voidaan kiyttid myds moottorin kiyttimiseen

maksimikierroksilla, jos esim. ulkoista ohjaussignaalia ei ole kiytettivissi.

10-FO5

Ylimaarainen
piirikortti
LED-n&ytélla
varustetussa
E-mallissa,
E-kytkentaalusta
51-58 seka
hyppyjohdin J1

Fig. 4  Kytkentialustojen jne. sijainti.

Nro Nimitys

Verkkorima

Moottoririma

Prioriteettipotentiometri

Ohjaussignaalirima

DIP-kytkin

Testikytkin

Halytysrima

0| N[O B W| NP

S-mallin merkkivalot, kaksi valodiodia

Emotron AB 01-3333-07r3 Asennus/liitanta
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Ylimaarainen piirikortti
E-mallissa

[51] 52[ 53] 54]55]56]57]58]
[ ] [ T T

M + Potentiometriohjaus

Jaahdytyksen talteenotto f/') 1000 -5k

51—52 Ulkoilman anturi  Analoginen Iahtésignaali
51—53 Poistoilman anturi  0-10V/20mA

C o Halytysrele
Malli S ja E 42—43 sulkeutuu
hélytyksessa

T~ = =
[LInT=][=]a 203 ]a 5 T6 | l3|1l3|2L3§l34l35l36|3ﬂ"}41l42l43l
[ = [ ==
~ [T T JZF 7 N N

- -i]-\ \ Y~ Jaghdytyksen
] . W . S,
g M Kierro _ Prioriteettikytkin N
2 LN <+ sukuanturi 4 = \ \ N
k) Ohj.signaali N
3 AN
n \ o — — — —
20-F11 Manuaalinen ohjausliitanta, \

\ katso luku 2.2.4

Fig. 5  Kytkentikaavio

2.2.6 Maksimikierrosluvun valinta

Maksimikierrosluku voidaan rajoittaa 80 %:iin (200 r/min) tai 60 %:iin (150 r/
min). Tdmi toiminto on tarkoitettu lihinni pienemmille kuin noin 1,3 m:n
kokoisille roottoreille, kun halutaan rajoittaa maksimikierroslukua ja/tai kun
kiytetdin suurempia hihnapyorii.
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2.2.7 DIP-kykimien asetukset

0-10V

2-10V

0-20V

4-20mA

0-20mA

Ohjaussignaali
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d000oAnn

Kun kaytossa on
ulkoinen
kierroslukuanturi

RotoSens

Kierroslukuvahti

do0An00n

J00e0000

Maksimikierrosluku

100%

80%

60%

J00000gg

jo0000ge

dooooose

VAROITUS! DIP-kytkimien asetuksia saa muuttaa vasta, kun verkko-
A Jannite on katkaistu.

Emotron AB 01-3333-07r3

Asennus/liitanta

15



2.2.8 Kierrosluvun saadin

Ohjausyksikén DIP-kytkimelld 5 voidaan valita kaksi kierrosluvun sdddinti.
Toinen sddtimistd on pehmedmpi ja sitd kidytetddn joustavien hihnojen, esim.
pyorihihnan, lattahihnan ja joustavan kiilahihnan kanssa. DIP-kytkimen 5 on
tilldin oltava asennossa "OFF”. Toinen siddin on nopeampi ja jaykempi ja
tarkoitettu kiyttoon jaykkien hihnojen, kuten kiilahihnojen ja tasaisen pyorei-
den hihnojen kanssa. DIP-kytkimen 5 on till3in oltava asennossa "ON”.

Jos jiykalld sidtimelld ei saada tasaista kiyntid, voidaan maksimikierroksille=100
% valita vieldkin jiykempi ja nopeampi siddin asettamalla DIP-kytkimet 5 ja 7
asentoon "ON” sekd DIP-kytkin 8 asentoon "OFF”.

d000m0eG

2.2.9 Rinnakkaiskytkenta

Kun yhdelld ohjaussignaalilla/anturilla kiytetdin useaa pyorivid
limménvaihdinta rinnakkain, jokainen limménvaihtimen roottori on
varustettava omalla kiyttolaitteella (moottorilla ja ohjausyksikélld).

Ohjaussignaali liitetidn ensimmiiseen kiyttélaitteeseen kytkentiohjeen
mukaan, muut ohjausyksikét liitetddn siten, ettd niiden rimat 33 ja 34 liitetdin
ensimmiisen ohjausyksikon rimoihin 33 ja 34.

Ensimmaisen ohjausyksikon DIP-kytkimet asetetaan kohdan “DIP-kykimien
asetukset” mukaan. Muiden ohjausyksikkéjen DIP 1 ja 3 asetetaan kohdan
“DIP-kykimien asetukset” mukaan, kun taas DIP 2 siddetiin aina alla olevan
kuvan osoittamalla tavalla:

Janooo0n

Ohjausyksikot hilyttivit yksilollisesti. Hilytyslihdot voidaan kytked rinnakkain
tai sarjaan, jolloin saadaan ryhmihilytys.

E-mallissa muita kiyttolaitteita voidaan ohjata myds analogisella
lzhtsignaalilla. Rimat 54(-) ja 55(+) liitetddn rimoihin 34(-) ja 33(+). Kaikkien
ohjausyksikéiden DIP-kytkimet sdddetddn “DIP-kykimien asetukset®.
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2.2.10 Jaahdytyksen talteenotto, kesa/talvi-kytkin

Jadhdytyksen talteenotolla tarkoitetaan tilannetta, jolloin ulkoilman limpétila
ylittdd poistoilman limpétilan. Tuloilmaa voidaan jadhdyttid kiyteamalld
pyorivid limménvaihdinta maksimikierroksilla. Jadhdytyksen talteenottotoi-
minto on helpoin toteuttaa kiyttimalld ulkoista sdddintd, jossa toiminto on
sisddnrakennettuna. EMX-R:44 ohjataan tillsin ohjaussignaalilla, esim. 010 V.

Jos ulkoinen sdddin on jo asennettu, jadhdytyksen talteenotto voidaan toteuttaa
liittdmalla erillinen erotustermostaatti suoraan EMX-R:44n, rimat 36-37.

E-mallissa on sisdinrakennettu erotustermostaatti. Tdman ansiosta voidaan liit-
tid 2 NTC-anturia, 2000 Ohm, esim. EGL 511, yksi tuloilmakanavaan ja
toinen poistoilmakanavaan suoraan EMX-R:idn, rimaan 51-53. Kun poistoilma
on ulkoilmaa kylmempii, roottori pydrii maksimikierroksilla, jadhdytyksen
talteenotto. Kun poistoilma on ulkoilmaa limpimampid, kuten useimmiten on,
kierroslukua saitelee ohjaussignaali, limméntalteenotto.

2.2.11 Analoginen lahtosignaali (vain E-mallissa)

0-20 mA tai 0-10 V proportionaalisesti moottorin kierroslukuun nihden.
Tiysi lukema, 20 mA tai 10 V, saadaan aina valitulla maksimikierrosluvulla (60,
80 tai 100 % moottorin suurimmasta mahdollisesta kierrosluvusta). 0-20 mA
tai 0-10 V signaali valitaan hyppyjohtimella J1 rimojen 51-58 takaa.

2.2.12 Pienivastuksinen potentiometri, 100 Ohm-
5 kOhm (vain E-malli)
Kun ohjaus tehdéin ulkoisesta potentiometristd kokonaisvastusarvolla
100 Ohm-5 kOhm, liitetddn 3 johdinta rimoihin 56-58. DIP-kytkimet 1-3
asetetaan samalla tavalla kuin 0-10 V:n ohjaussignaalilla.
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3. Huolto/vianetsinta

katkaisemisen jalkeen. Testi- ja DIP-kytkimien asetuksia saa muut-

VAROITUS! Jaannoésjannitetta esiintyy 1 minuutin ajan verkkovirran
A taa vasta verkkovirran katkaisemisen jalkeen.

3.1 Huolto

Moottoria ja ohjausyksikkod ei yleensd tarvitse huoltaa. On kuitenkin
tarkastettava sddnnéllisesti, ettd johdot ovat ehjit ja ettd kaikki kiinnitysruuvit
ovat kunnolla kiinni.

3.2 Moottorin mittaus

Katkaise verkkovirta. Irrota moottorikaapelit ohjausyksikdsti. Mittaa
moottoriresistanssi vliltd 1-2, 3—4 ja 5-6. Sen on oltava:

15M: 30-90 ohmia; 25M: 5-15 ohmia; 35M: 5-15 ohmia

15M:ssi resistanssi saa poiketa enintddn 5 ohmia vaiheiden vililld ja 25M/
35M:ssi enintdin 2 ohmia.

Tarkasta myos vilien 1-3, 1-5, 3-5, 1-maa, 3-maa ja 5-maa eristys.

Huomaa! Eristysresistanssia tarkistettaessa on tarkeaa kaantaa moottorin
akselia hitaasti (ainakin yksi kokonainen kierros) oikean arvon saamiseksi.

3.3 Vianetsinta

Tarkasta, ettd asennus on suoritettu oikein, esim. johdot on kunnolla eristetty,
johtoja ei ole irrallaan jne. ja ettd DIP-kytkinten asetukset ovat oikeat. Varmista,
ettd kiyteolaite ja moottori ovat oikean kokoiset, kiyttslaite EMX-R-15S (tai E)
sopii vain moottorille EMX-R-15M ja niin edelleen.

Kiyteolaitetta voidaan aina kokeilla TESTI-kytkimelld, joka on kannen alla
riman 37 luona, katso kuva 4. Testikytkimelld on kaksi kiintedd asentoa.
Yliasennossa moottori kiihdyttdd maksimikierroksille ohjaussignaalista riippu-
matta ja ala-asennossa ohjaussignaali sditelee kierroslukua.
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Jos moottori ei kithdy maksimikierroksille tai seuraa ohjaussignaalia, tarkasta
DIP-kytkimet 1-3 seki 7 ja 8. Jos limménvaihdin pyérii vddriin suuntaan
DIP-kytkimen asetusta 6 on muutettava. Nollaus, tirinit ja melu, sisdinraken-
netut suojat jne. on kuvattu kappaleissa Kuvaus ja Asennus/Liitdnti.

Ohjausyksikkdd vaihdettaessa vaihdetaan koko koteloitu laatikko ja piirikortti..

Taulukko 4 Vianetsinti

Halytyksen ilmaisu

Vian syy/toimenpide

S E Vika
Tarkasta ohjausjarjestelma kayttamalla
kayttolaitetta riman 37 luona olevalla
Puhtaaksi- testlk.ytk.mella. Moottorln tule? Ifnhtya
e maksimikierroksille. Jos se pyorii
Vihrea valo- puhallus/ R . . Do
s . maksimikierroksilla testikytkinta
diodi vilkkuu U / alhainen . i )
. . A . . kaytettdessa, vika on laitteen
hitaasti ohjaussig-
naali ulkopuolella.
Onko kaytossa ohjaussignaali valilta 33(+)
- 34(-)?
Ovatko + ja - vaihtaneet paikkaa?
Punainen ja . Kayttolaite on vaihtanut pehmeammalle
- Esihalytys, ) s A
vihred valo- Kierrosluku- kierroslukusaatimelle, koska moottoriak-
diodi vilkkuu F3 vahti seli nykii voimakkaasti. Tarkasta, ettei
nopeasti kayttéhihna luista hihnapyoralla.
VVX-roottori ei pyori, tarkasta kayttdhihna.
Roottori pyorii, tarkasta etta ilmaisu
tapahtuu, kun magneettti ohittaa
kierrolukuanturin, katso kohta Kayton
. merkkivalot, jos ei, vaihda kierrolukuan-
Punainen ) .
- . turi. Jos kaytéssa on RotoSens,
valodiodi Kierrosluku- o S i
. F 3 . tarkastetaan, etteivat roottori ja hihnapyd-
vilkkuu vahti . ) . . .
. ra ole pienemmat kuin 630 mm ja 63 mm.
nopeasti

Tarkista kierroslukuanturin toiminta:
Mittaa monitoimimittarilla liitinten 31 ja
32 valilta, oikea anturi

antaa ulkemaksi < 1V, kun magneetti
ohittaa anturin.

20
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Taulukko 4 Vianetsinti

Halytyksen ilmaisu

Vian syy/toimenpide

S E Vika

Punainen Moottorisuoja lauennut ylikuormituksen

valodiodi Esihalytys, vuoksi. 10 min jaahdytyksen jalkeen

palaa ja vih- ylikuormi- jarjestelma kaynnistyy automaattisesti

red valo- P5 tus/mootto- | uudelleen. Jos ylikuormitussuoja laukeaa

diodi vilkkuu risuoja 3 kertaa 120 min kuluessa, kayttolaite

nopeasti sammuu, ks. myos ylikuormitus (F5).
Moottorisuoja lauennut ylikuormituksen
vuoksi. Tarkasta, ettd moottorikaapelit on
oikein liitetty, ks. luku Liitéanta. Varmista
myaos, etta roottori pyorii vapaasti ja
roottorin ja vakipyoran halkaisijat

Punainen Ylikuormi- vast:.;\avat taulukon Table 9 page 29

valodiodi F5 tus/ ' afvgja.“J?s as'ennetjc.ur\a _c'>n"va§ra.

palaa moottori- vakipy0ra, vaihda vakipyora tai vaihda

suoja maks.nopeus DIP-kytkimilla 7 ja 8, ks.

chapter 2.2.7 page 17.
Jos vika ei korjaannu, suorita moottorin
mittaukset. Vaihda viallinen moottori. Jos
moottorissa ei ole vikaa, vaihda ohja
usyksikkd

Mik&an valo- Ygrk!&to- " Tarkasta, ettd verkkorimaan on

diodiei pala | J{Zﬁ”' © PUUT T hdistetty 230 VAC +-15%.

Punainen ja Yli- e .

vihred valo. F / jannite Verkkojénnite on yli 264 VAC

diodi vilkku-

vat vuoritel- F E Alijannite Verkkojénnite on alle 196 VAC

len hitaasti
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Taulukko 4 Vianetsinti

Halytyksen ilmaisu
Vian syy/toimenpide
S E Vika

Punainen ja

vihrea valo- Maavuoto

diodi vilkku- FE moottorissa | Katkai janni

vat vuoritel- atka|s<_a verkk(.)J?npltei, .tarka"sta.

len hitaasti moottorl_kaar‘)_ell liitdnta ja ettd oikea
moottori on liitetty.

F 7 Oikosulku Jos vika ei korjaannu, suorita moottorin

Punainen moottorissa | mittaukset. Vaihda viallinen moottori. Jos

valodiodi moottorissa ei ole vikaa, vaihda

vilkkuu FH Katkos ohjausyksikkd

hitaasti F q moottorissa
Tarkista hihnan kireys.

Moottori kay Jos DIP-kytkin 5 = OFF ja asennettuna on

epatasaises- jaykka hihna, vaihda nopeuden

ti saadin kdantdmalla DIP-kytkin ON-asen-
toon.
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4.

Tekniset tiedot

Taulukko 5 Tekniset tiedot

EMX-R
Toiminta
15 25 35
Rotation speed [rpm] 5-250
Torquel) [Nm] 1.5 4 6
Power [W] 40 100 160
% Direction of rotation Valittavissa
.% Purging mode Sisdanrakennettu toiminto
Motor protection Sisaanrakennettu toiminto
Soft start and stop [s] 15/15 | 25/25 | 35/35
Alarm output Vaihtava kytkin, maks. 5 A 230 VAC
Supply voltage 230 VAC +15%, 50/60 Hz
Jo) Current [A] 0.7 ‘ 1.3 ‘ 1.7
> 0-10V, 2-10V, 0-20V keskijakso,
Control signal 0-20 mA, 4-20 mA,
10 kOhm potentiometri
Protection class IP 54
Weight, control unit [kg] 1.4 1.7
Weight, motor [kg] 5 8 11
G Terminals 1 kpl M12 ja 4 kpl M20
g Ambient temperature -30-+40°C
=

Elektroninen kierroslukumittari, kierrosluku-

Tachometer mittarijohtoa ei tarvita
EMC, Emission EN 61000-6-3/ EN 61000-6-4
EMC, Immunity EN 61000-6-2

1) vaantémomentti on vakio koko kierroslukualueella.

Emotron AB 01-3333-07r3
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4.1 Kayttolaitteen kaytto eri ohjaussignaaleilla

Kiyteolaitteessa on sisidnrakennettu linearisointitoiminto, joka sidtdi lineaari-
sesti ohjaussignaalin ja VVX-roottorin hyotysuhteen vilisen toiminnan, sen
sijaan ettd kierrosluku olisi proportionaalinen ohjaussignaaliin nihden. Timi
antaa hyvit edellytykset vakaaseen limpétilasddton.

Moottorin kierrosluku [rpm]

2r/10 min.

T
Puhtaaksipuhallus

N
250 + 100%
200 80%
150 A 60%
5 | Ohjaussignaali
Puhtaaksi-puhallus >

T Cd
Maks. kierros

Ohjaussignaali Puhtaaksipuhallus Maks. Kkierros
0-10V 1,5V 9,7V
2-10V 3V 9,7V
0-20V 3V 19,4V
4-20 mA 6 mA 19,4 mA
0-20 mA 3mA 19,4 mA
Taulukko 6 Moottorien mallimerkinnit

Tuotenumero Merkinta Huomautus
01-2160-00 EMX-R-15M Cable 2.0 m
01-2162-00 EMX-R-25M Cable 2.5 m
01-2163-00 EMX-R-35M Cable 2.5 m
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K2

|

i
Fe,

il

FB

LC

F7LA

H

|

10-FO6

Kuva 6 Mitat, moottori.

Taulukko 7 Mitat, moottori (mm)

EMX-R F FA FB FC H HA HB HD
15 88 96 10 7 56 8 119 134
25 82 140 12 81 10 173 180
35 109 140 12 81 10 173 180
EMX-R K K1 K2 L LA LC
15 14j6 5h9 20 113 30 145 110
25 14j6 5h9 20 114 35 152 160
35 14j6 | 5h9 |20 141 |35 179 | 160
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Taulukko 8 Obhjainten mallimerkinnit

Tuotenumero Merkinta
01-2170-11 EMX-R-15S
01-2171-11 EMX-R-15E
01-2174-11 EMX-R-25S
01-2175-11 EMX-R-25E
01-2176-11 EMX-R-35S
01-2177-11 EMX-R-35E
200
® ®)
[e]
9
\® @\
58 6 188
2 |
— b ® ®
)|
A
o o o o i
— ‘% ® ,
e,
10-FO7

Kuva 7 Mitat, ohjausyksikkis (mm).
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4.2

Taulukko 9 Kiyttolaitteen ja hibnapyirin koon valinta

Kayttolaitteen ja hihnapyoran koon valinta

Hihnapyo-

r?glok:?sri;g EMXR | ran halkai- | Maksimi-kierros k?ec;?;ts?{;;u
[mm] malli sija [%] [r/min]
[mm]
700 15 63 60 135
700 15 30 100 10.7
900 15 63 60 105
900 15 40 100 111
1100 15 63 80 115
1100 15 50 100 114
1300 15 71 80 10.9
1300 15 63 100 121
1500 15 71 100 11.8
1700 25 80 100 11.8
1900 25 80 100 10.5
2100 25 100 100 119
2300 25 100 100 10.9
2500 25 100 100 10.0
2700 35 118 100 10.9
3100 35 140 100 113
3500 35 140 100 10.0

HUOMAA! Taulukossa mainittuja suuremmat roottorin kierrosluvut lisaavat
kuormitusta, ja talloin saatetaan tarvita suurempaa kayttolaitetta. Myos
roottoria vasten tiukasti istuvat roottoritiivisteet saattavat tehda suurem-
man koon tarpeelliseksi. Tehokkaasti vesihoyryja imevat roottorit, esim.
sorptiojaahdytysjarjestelmien kuivausroottorit, vaativat suuremman kaytto-
laitteen, ks. erillinen dokumentaatio.

Emotron AB 01-3333-07r3
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4.3 Tarvikkeet ja asiakirjat

Taulukko 10 Tarvikkeet

Tuotenumero Merkinta
01-2184-00 Magneetilla varustettu kierroslukuanturi M12 x 75 mm
01-3549-00 Magneetilla varustettu kierroslukuanturi M12 x 35 mm
01-3660-00 Johtoruuviliitokset ohjaukseen 15-35
01-2182-00 Paisuntatyyppinen asennussarja moottoriin 15-35
01-2183-00 2*M6 asennussarja moottoriin 15-35

01-2182-00

Kuva 8 Moottorin tirindnvaimentavat asennussarjat
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Taulukko 11 Kiyttoohjeet

Tuotenumero Merkinta
01-3333-00 Ruotsinkielinen kayttéohje
01-3333-01 Englanninkielinen kayttdohje
01-3333-02 Saksankielinen kayttéohje
01-3333-03 Hollanninkielinen kayttéohje
01-3333-05 Tanskankielinen kayttéohje
01-3333-06 Norjankielinen kayttoéohje
01-3333-07 Suomenkielinen kayttéohje
01-3333-08 Ranskankielinen kayttoohje
01-3333-13 Puolankielinen kayttéohje

Emotron AB 01-3333-07r3

Tekniset tiedot
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5. Liite

Liitdnnat

31-32 Rotationsgivare, Rotation sensor,
Rotationsgeber
33-34 Styrsignal, Control signal,

Restspanning
Residual voltage

. I §)
Model E (optional) 12 0.20mA
=] 1 Eoio
1 2 3
[51]52]53]54]55]56]57]58]
51-52-53 Kylatervinning, Heat recovery on cooling, y
Kalteriickgewinnung
54-55 Analog ut, Analogue out, Analog aus
56-57-58 Pot. Styrning, Pot. Control, Pot. Betrieb 1000hm -
Skohm
STYRSIGNAL ROTATIONSVAKT REMTYP ROT. RIKTNING MAX. VARVTAL
CONTROL SIGNAL ROT. MONITOR TYPE OF BELT ROT. DIRECTION MAX. R
STEUERSIGNAL ROT. GEBER RIEMENTYP DREHRICHTUNG MAX. DREHZAHL
Ja, Yes, Ja \W) [0} 100%
Model S 0oasoooy  |ooonaqng [HO000k0d
Nej, No, Nein O =
A fooaooog)  [foooenog  [foogosoy

Restspannung
Steuersignal TEST PA
34-35 Prioritetomkopplare, Priority switch, TEST ON .
NAT MOTOR Prioritéitsschalter TESTEIN LARM RELA
MAINS MOTOR 36-37 Kylatervinning, Heat recovery on ALARM RELAY
NETZ MOTOR cooling, Kalteriickgewinnung ' ALARM RELAIS
[LIN]L] [L]a]2]3]4]5]6] [31]32]33]34]35]36]37] u
42-43 Slutande vid |;
‘ ‘ ‘ PRIORITETSPOT. TEST AV C\uosaend z:‘alaa”r:"
PRIORITY POT. TEST OFF
. Geschl bei Al
L N L PRIORITAT POT.  TEST AUS eschlossen betAlarm
= + -
g
o
<
<
X
S
o
&
5
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Malli S

GRON GREEN GRUN

Langsamt blinkande
Snabbt blinkande
Lyseri2s

Slowly flashing
Fast flashing
Lit for 2 sec.

Langsam blinkend
Schnell blinkend
Leuchtet 2 Sek. lang

ROD RED ROT

Blinkande
Lyser

Flashing
Lit

Blinkend
Leuchtet

VARNING!

WARNING!

Renblasningsdrift
Drift

Magneten passerar
rotationsgivaren

Cleaning operation
Operation

The magnet passes the
rotation sensor

Intervallbetrieb
Betrieb

Rotormagnet passiert
Rotationsgeber

Rotationslarm
Overlast

Rotation alarm
Overload

Rotationsalarm
Uberlast

ACHTUNG!

Bryt spanningen innan locket 6ppnas
Turn off supply before removing cover

Gerét vor dem Offnen vom Netz trennen

emotron

Malli E

A

emotron

Integrerad elektr. rotationsvakt
Integrated electr. rotation monitor
Integrierter elektr. Rotationswachter

Rotorvarvtal; Ext. rotationsgivare
Rotor speed; Ext. rotation sensor
Rotordrehzahl; Ext. Rotationsgeber

Renblasningsdrift
Cleaning operation
Intervallbetrieb

Signal fran extern rotationsgivare
Signal from external rotation sensor
Signal von externem Rotationsgeber

Rotationslarm
Rotation alarm
Rotationsalarm

Overlast
Overload
Uberlast

VARNING!

Bryt spanningen innan locket 6ppnas
Turn off supply before removing cover
Gerat vor dem Offnen vom Netz trennen

WARNING! ACHTUNG!
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